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ก 

คํานํา   
 

  หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกลฉบับนี้เปน หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 
2560 ซ่ึงเป นหลักสูตรท่ี เกิดจากปรับปรุงและพัฒนาหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต สาขาวิชา
วิศวกรรมเครื่องกล (หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2555) หลักสูตรนี้ ไดถูกปรับปรุงเพ่ือใหสอดคลองกับนโยบายของ
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี ท่ีตองการผลิตบัณฑิตท่ีเปนวิศวกรนักปฏิบัติ โดยท่ีวิศวกรเหลานี้ตองมี
ความรูความสามารถเทาทันเทคโนโลยีท่ีเปลี่ยนแปลงไปอยางรวดเร็ว นอกจากนี้ยังตองมีความสามารถในเชิง
วิศวกรรมท่ีทัดเทียมกับวิศวกรอ่ืนๆในประชาคมอาเซียนได ดังนั้น ในทุกหลักสูตรท่ีทําการเรียนการสอน จึงจําเปน 
ตองปรับปรุงเปลี่ยนแปลงหลักสูตรตางๆใหมีความทันสมัยท้ังทางดานเทคโนโลยีและสอดคลองกับนโยบายของ
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี ท่ีสําคัญ ยังตองปรับปรุงใหสอดคลองกับยุทธศาสตรในการพัฒนาประเทศ
ของรัฐบาลอีกดวย 
  หลักสูตรปรับปรุงในดานวิศวกรรมเครื่องกลฉบับนี้ มีศาสตรท้ังในดานหุนยนตอุตสาหกรรม ระบบ
อัตโนมัติ ระบบราง ยานยนต ระบบทางกล และ พลังงาน ซ่ึงลวนแลวแตเปนศาสตรท่ีเปนสวนขับเคลื่อนใหเกิด
การเปลี่ยนแปลงและพัฒนาประเทศในดานตางๆใหทัดเทียมกับนานาอารยะประเทศได ดังนั้นจึงมีความจําเปนตอง
ปรับปรุงท้ังดานทฤษฎี ปฏิบัติ และงานวิจัยในสาขาตางๆของวิศวกรรมเครื่องกล เพ่ือท่ีจะใหเกิดผลสัมฤทธิ์และ
สอดคลองกับนโยบายของมหาวิทยาลัยฯ และ ยุทธศาสตรชาติ ซ่ึงการนําเอาหลักสูตรไปใชในการเรียนการสอนให
สอดคลองกับ วัตถุประสงค เพ่ือชวยใหสามารถใชหลักสูตรนี้ไดอยางมีประสิทธิภาพตอไป 
   

คณะวิศวกรรมศาสตร 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี 



ข 
 

สารบัญ 
 

  หนา 
คํานํา  ก 
สารบัญ  ข 
หมวดท่ี   

1. ขอมูลท่ัวไป 1 
2. ขอมูลเฉพาะของหลักสูตร 5 
3. ระบบการจัดการศึกษา การดําเนินการ และโครงสรางหลักสูตร 7 
4. ผลการเรียนรู กลยุทธการสอนและการประเมินผล 33 
5. หลักเกณฑในการประเมินผลนักศึกษา 44 
6. การพัฒนาคณาจารย 47 
7. การประกันคุณภาพหลักสูตร 48 
8. การประเมิน และปรับปรุงการดําเนินการของหลักสูตร 53 

 ตารางเปรียบเทียบระหวางหลักสูตรเดิมและหลักสูตรปรับปรุง 54 
 ความคาดหวังของผลลัพธการเรียนรูเม่ือสิ้นสุดปการศึกษา 58 

ภาคผนวก   
ก คําสั่งแตงตั้งคณะกรรมการพัฒนาหลักสูตร 59 
ข ผลงานทางวิชาการของอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตร อาจารยประจําหลักสูตร 63 
 อาจารยประจาํ และอาจารยพิเศษ  

ค ขอบังคับมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี วาดวยการศึกษาระดับบัณฑิตศึกษา 73 
 พ.ศ. 2559  

ง ประกาศมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี เรื่อง เกณฑมาตรฐานความรู 103 
 ภาษาอังกฤษระดับบัณฑิตศึกษา (ฉบับท่ี 2) พ.ศ. 2559  

จ ประกาศมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี เรือ่ง กําหนดรายวิชาภาษาอังกฤษ 107 
 ระดับบัณฑิตศึกษา พ.ศ. 2555  

ฉ ประกาศมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี เรือ่ง เกณฑการวัดและประเมินผล 111 
 การศึกษาศึกษาระดับบัณฑิตศึกษา พ.ศ. 2559  
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 หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมเคร่ืองกล 
หลักสูตรปรับปรุง  พ.ศ. 2560 

ช่ือสถาบันอุดมศึกษา มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี 

คณะ/ภาควิชา/สาขาวิชา คณะวิศวกรรมศาสตร ภาควิชาวิศวกรรมเครื่องกล  
 สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล 

หมวดท่ี 1  ขอมูลท่ัวไป 

1. รหัสและช่ือหลักสูตร 
ภาษาไทย: หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต  สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล 
ภาษาอังกฤษ:  Master of Engineering Program in Mechanical  Engineering 

2. ช่ือปริญญาและสาขาวิชา 
 ชื่อเต็ม (ไทย): วิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต (วิศวกรรมเครื่องกล) 
 ชื่อยอ (ไทย): วศ.ม. (วิศวกรรมเครื่องกล) 
 ชื่อเต็ม (อังกฤษ):  Master of Engineering (Mechanical Engineering) 
 ชื่อยอ (อังกฤษ):  M.Eng. (Mechanical  Engineering) 
3. วิชาเอก 

— 
4. จํานวนหนวยกิตท่ีเรียนตลอดหลักสูตร 
 รวม  36  หนวยกิต 
5. รูปแบบของหลักสูตร 

5.1 รูปแบบ 
หลักสูตรระดับปริญญาโท   หลักสูตร  2  ป  

5.2 ภาษาท่ีใช 
ภาษาไทย 

5.3 การรับเขาศึกษา 
รับนักศึกษาไทย  หรือนักศึกษาตางประเทศท่ีสามารถเขาใจภาษาไทย 

5.4 ความรวมมือกับสถาบันอ่ืน 
-ไมมี- 

5.5 การใหปริญญาแกผูสําเร็จการศึกษา 
ใหปริญญาเพียงสาขาวิชาเดียว 
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6. สถานภาพของหลักสูตรและการพิจารณาอนุมัติ/เห็นชอบหลักสูตร 

 หลักสูตรใหม พ.ศ. 2560    หลักสตูรปรับปรุง พ.ศ. 2560 
 สภาวิชาการ เห็นชอบในการนําเสนอหลักสูตรตอสภามหาวิทยาลัยฯ ในการประชุม 
 ครั้งท่ี  4/2560  วันท่ี  4  เดือน  เมษายน  พ.ศ. 2560 

สภามหาวิทยาลัย อนุมัติหลักสูตร ในการประชุม  ครั้งท่ี 5/2560                                   
วันท่ี 24 เดือน พฤษภาคม พ.ศ. 2560  
สภามหาวิทยาลัย อนุมัติเปลี่ยนอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตร ในการประชุม  ครั้งท่ี 2/2561                                   
วันท่ี 28 เดือน กุมภาพันธ พ.ศ. 2561 
สภามหาวิทยาลัย อนุมัติเพ่ิมอาจารยประจําหลักสูตร ในการประชุม  ครั้งท่ี 8/2561                                   
วันท่ี 25 เดือน กันยายน พ.ศ. 2561 
สภามหาวิทยาลัย อนุมัติเปลี่ยนอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตรและอาจารยประจําหลักสูตร 
ในการประชุม  ครั้งท่ี 9/2562   
วันท่ี 25 เดือน กันยายน พ.ศ. 2562                 
เปดสอน ภาคการศึกษาท่ี  1  ปการศึกษา  2560 

7. ความพรอมในการเผยแพรหลักสูตรคุณภาพและมาตรฐาน 
หลักสูตรจะไดรับการเผยแพรวาเปนหลักสูตรท่ีมีคุณภาพและมาตรฐานตามกรอบมาตรฐานคุณวุฒิ

ระดับอุดมศึกษา พ.ศ. 2552  ในปการศึกษา 2562 
8. อาชีพท่ีสามารถประกอบไดหลังสําเร็จการศึกษา   

8.1 นักวิชาการหรือนักวิจัย 
8.2 อาจารยในสถาบันการศึกษา 
8.3 วิศวกรในหนวยงานรัฐและเอกชนตําแหนงตางๆ เชน วิศวกรเครื่องกล  วิศวกรฝายวิจัยและ

พัฒนาวิศวกรกระบวนการ วิศวกรผูควบคุมกระบวนการ  วิศวกรสิ่งแวดลอม วิศวกรฝายขาย 
วิศวกรโครงการ  วิศวกรฝายบริการ เปนตน 

8.4 ประกอบอาชีพอิสระ เชน เจาของกิจการ ผูออกแบบกระบวนการ เปนตน ท่ีเก่ียวของกับงาน 
ระบบทางกล ภาคการผลิต สิ่งแวดลอม และอุตสาหกรรม 

9. ช่ือ ตําแหนง และคุณวุฒิการศึกษาของอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตร  

ลําดับ ชื่อ-สกุล ตําแหนงวิชาการ คุณวุฒิ-สาขาวิชา สําเร็จจาก ปที่จบ 
1 นายพิพัฒน   

     ปราโมทย* 
ผูชวย

ศาสตราจารย 
Ph.D. 

 
M.S. 

 
วศ.บ. 

(Mechanical 
Engineering) 
(Mechanical 
Engineering) 
(วิศวกรรมเคร่ืองกล) 

Lehigh University, Pennsylvania, 
United States of America 
Lehigh University, Pennsylvania, 
United States of America 
สถาบันเทคโนโลยีราชมงคล 

2547 
 

2543 
 

2534 
2 นายบุณยฤทธิ์   

  ประสาทแกว 
ผูชวย 

ศาสตราจารย 
D.Eng. 
 
วศ.ม. 
วศ.บ. 

(Energy) 
 
(วิศวกรรมเคร่ืองกล) 
(วิศวกรรมเคร่ืองกล) 

Asian Institute of Technology, 
Thailand 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลาธนบุรี 
สถาบันเทคโนโลยีราชมงคล 

2554 
 

2544 
2538 

3 นายมนูศักด์ิ   
        จานทอง 

ผูชวย
ศาสตราจารย  

Dr.-Ing. 
 
วศ.ม. 
วศ.บ. 

(Mechanical 
Engineering) 
(วิศวกรรมเคร่ืองกล) 
(วิศวกรรมเคร่ืองกล) 

Leibniz Universitaet Hannover, 
Neidersachsen, Germany 
จุฬาลงกรณมหาวิทยาลัย 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีมหานคร 

2549 
 

2543 
2538 

หมายเหตุ   * ประธานหลักสูตร 
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10. สถานท่ีจัดการเรียนการสอน 
คณะวิศวกรรมศาสตร  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี 

11. สถานการณภายนอกหรือการพัฒนาท่ีจําเปนตองนํามาพิจารณาในการวางแผนหลักสูตร 
11.1 สถานการณหรือการพัฒนาทางเศรษฐกิจ 

การพัฒนาทางเศรษฐกิจจําเปนตองอาศัยความกาวหนาทางดานวิทยาศาสตรและเทคโนโลยี 
โดยเฉพาะอยางยิ่งการเปลี่ยนแปลงอยางรวดเร็วของเทคโนโลยีทางเครื่องกลและองคความรูข้ันสูง ทําใหเกิด
การพัฒนาและขยายตัวของสายงานทางเครื่องกลอยางตอเนื่อง ท้ังในระดับอุตสาหกรรมและธุรกิจ SME ซ่ึง  
ตองใชความรูเปนฐานการพัฒนาขีดความสามารถในการแขงขัน ซ่ึงการพัฒนาทาง เศรษฐกิจสามารถทําได
จากการเรงพัฒนาความรูข้ันสูง การสรางนวัตกรรมและองคความรูใหม รวมถึงการ ถายทอดความรูและการ
ปรับใชเทคโนโลยีจากภายนอกเพ่ือเพ่ิมประสิทธิภาพภาคอุตสาหกรรมภายในประเทศ ซ่ึงการพัฒนาขีด
ความสามารถทางการแขงขันทุกระดับไดถูกกําหนดไวอยางชัดเจนในทิศทางหรือ ยุทธศาสตรการพัฒนา
ประเทศในแผนพัฒนาเศรษฐกิจและสังคมแหงชาติ ฉบับท่ี 12 (พ.ศ. 2560-2564) และคณะรัฐมนตรีมีมติ
เห็นชอบตามท่ีกระทรวงอุตสาหกรรมเสนอ 10 อุตสาหกรรมเปาหมาย โดยแบง ออกเปน 2 รูปแบบ คือ 
รูปแบบท่ี 1 การตอยอด 5 อุตสาหกรรมเดิมท่ีมีศักยภาพ (First S-curve) ประกอบดวย อุตสาหกรรม
ยานยนตสมัยใหม อุตสาหกรรมอิเล็กทรอนิกสอัจฉริยะ อุตสาหกรรมการทองเท่ียวกลุมรายไดดีและการทอง
เท่ียวเชิงสุขภาพ การเกษตรและเทคโนโลยีชีวภาพ และอุตสาหกรรมการแปรรูปอาหาร และรูปแบบท่ี 2    
การเติม 5 อุตสาหกรรมอนาคต (New S-curve) ประกอบดวย อุตสาหกรรมหุนยนต อุตสาหกรรมการบิน
และโลจิสติกส อุตสาหกรรมเชื้อเพลิงชีวภาพและเคมีชีวภาพ อุตสาหกรรมดิจิตอล และอุตสาหกรรมการ
แพทยครบวงจร ซ่ึงการตอยอดอุตสาหกรรมเดิมจะสามารถ เพ่ิมรายไดของประชากรไดประมาณ รอยละ 70 
จากเปาหมาย สวนอีกรอยละ 30 จะมาจากอุตสาหกรรมใหม  

สําหรับวิศวกรรมเครื่องกล  เปนศาสตรท่ีเก่ียวของกับวิศวกรรมศาสตร เทคโนโลยีและ
วิทยาศาสตร จึงเปนสาขาหนึ่งท่ีมีความสําคัญตอการพัฒนาทางเศรษฐกิจในภาคอุตสาหกรรมทางเครื่องกล 
ทําใหตองมีการพัฒนาความรูทางดานวิศวกรรมเครื่องกลอยางตอเนื่อง ท้ังนี้เพ่ือใหเกิดความเชี่ยวชาญและ
สามารถ   บูรณาการความรูดานวิศวกรรมเครื่องกลและสาขาอ่ืนๆ เพ่ือสรางองคความรูท่ีเขมแข็งและทําให
ประเทศสามารถพ่ึงพาตนเองและแขงขันทางการคาในตลาดโลก 

ท้ังนี้เพ่ือใหหลักสูตรไดรับการพัฒนาใหมีความทันสมัย กาวทันความกาวหนาทางวิทยาการท่ี 
เปลี่ยนแปลงตลอดเวลาและสอดคลองกับนโยบายของมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี ท่ีตองการ    
ใหนักศึกษาสําเร็จการศึกษาโดยเปนนักปฏิบัติมืออาชีพและมีความเชี่ยวชาญเทคโนโลยี ดังนั้น จึงตอง 
ปรับปรุงหลักสูตรโดยใหนักศึกษาไดปฏิบัติและเนนงานวิจัยมากข้ึน เพ่ือใหนักศึกษาท่ีสําเร็จการศึกษามี 
ศักยภาพในดานการปฏิบัติงานและการสื่อสารท่ีมีประสิทธิภาพประกอบกับเนนความสามารถในการทําวิจัย
ของนักศึกษา เพ่ือการศึกษาตอในระดับท่ีสูงข้ึนไป 

11.2   สถานการณหรือการพัฒนาทางสังคมและวัฒนธรรม 
การเปลี่ยนแปลงจากสังคมเกษตรกรรมไปสูสังคมอุตสาหกรรมในประเทศไทย เปนผลสืบ

เนื่องมาจากความกาวหนาขององคความรูทางดานวิศวกรรมศาสตรและเทคโนโลยี ในประเทศไทย ทําใหวิถี
การดําเนินชีวิต ของประชาชน ตลอดจนรูปแบบและโครงสรางของสังคมและวัฒนธรรมเปลี่ยนแปลงไป     อย
างมาก สภาพของสังคมและวัฒนธรรมท่ีเปลี่ยนแปลงไปสงผลใหมีการนําวัสดุสังเคราะหตางๆ มาใชใน
ชีวิตประจําวันมากข้ึน เพ่ือตอบสนองความสะดวกสบายในการใชชีวิตประจําวันของมนุษย ดังนั้นการพัฒนา
องคความรู  ดานวิศวกรรมเครื่องกลจึงมีความสําคัญตอการเพ่ิมประสิทธิภาพของภาพรวมในระบบงาน
อุตสาหกรรม  การอนุรักษสิ่งแวดลอม การควบคุมมลภาวะ รวมท้ังการสรางมหาบัณฑิตวิศวกร นักวิชาการ 
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และนักวิจัย ท่ีมีคุณภาพและสามารถพัฒนาตนเองใหเขากับสังคม ประยุกตองคความรูเพ่ือบริการสังคม    
ตลอดจนเปน ผูมีคุณธรรมจริยธรรม มีความรับผิดชอบตอสังคม  เพ่ือเปนท่ีพ่ึงของสังคมท่ีเปนท่ียอมรับท้ังใน 
ระดับประเทศและระดับสากลตอไป 
12. ผลกระทบจากขอ 11 ตอการพัฒนาหลักสูตรและความเกี่ยวของกับพันธกิจของมหาวิทยาลัย 

12.1 การพัฒนาหลักสูตร 
การพัฒนาหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล ไดถูกพัฒนา

จากการสอบถามความคิดเห็นจากศิษยเกา นักศึกษาระดับบัณฑิตศึกษาในปจจุบัน รวมถึงคณาจารยของ
หลักสูตร รวมถึงไดรับการวิพากษหลักสูตรจากผู เชี่ยวชาญดานหลักสูตรดานวิศวกรรมเครื่องกลและ
ผูทรงคุณวุฒิจากภาคอุตสาหกรรม การพัฒนาความรูทางวิศวกรรมศาสตร เทคโนโลยี และวิทยาศาสตร
จําเปนตองมีการเรียนการสอนท่ีมีกระบวนการวิจัยเปนกระบวนการศึกษานํา  ซ่ึงหลักสูตรวิศวกรรมศาสตร
มหาบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกลนี้  ได ถูกพัฒนาเพ่ือตอบสนองตอปญหาของงานทางดาน
วิศวกรรรมเครื่องกลและการประยุกต โดยเนนการสรางองคความรูใหม เทคโนโลยีทางดานวิศวกรรมเครื่องกล 
และสามารถประยุกตเทคโนโลยีดานวิศวกรรมเครื่องกลมีไดอยางหลากหลาย ท้ังนี้สามารถเพ่ิมศักยภาพใน
การแขงขันดานท่ีเก่ียวของกับงานวิศวกรรมเครื่องกล รวมท้ังสงเสริมใหประชาชนมีชีวิตความเปนอยูท่ีดีท้ัง
ทางสังคม วัฒนธรรม และสวัสดิภาพสิ่งแวดลอม โดยหลักสูตรนี้สามารถสรางนักวิจัยท่ีมีความรูและ
ความสามารถในการทํางานวิจัยท่ีมีคุณภาพและใชงานไดจริง และสอดคลองตอแนวทางการพัฒนาประเทศ    

12.2 ความเกี่ยวของกับพันธกิจของมหาวิทยาลัย 
หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล  เปนหลักสูตรท่ีมุงเนน

งานวิจัยและการสรางนวัตกรรมท่ีมีคุณภาพ  ท้ังนี้เปนไปตามพันธกิจของมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคล
ธัญบุรีท่ีจะผลิตมหาบัณฑิตนักปฏิบัติและวิจัย เพ่ือใหสามารถลดผลกระทบจากภายนอกดานการพัฒนาบน
พ้ืนฐานความกาวหนาทางเทคโนโลยีท่ีรวดเร็วใน ปจจุบัน เพ่ือเพ่ิมขีดความสามารถในการแขงขันของประเทศ 
ดังนั้นการผลิตบุคลากรดานวิศวกรรมเครื่องกล จึงมุงเนนผลิตวิชาชีพบนพ้ืนฐานดานวิศวกรรมศาสตรท่ีมี
คุณภาพ มีความสามารถพรอมเขาสูอาชีพซ่ึงสามารถสรางงานวิจัย สิ่งประดิษฐและนวัตกรรมท่ีมีคุณคา       
ใหบริการ งานวิชาการเพ่ือเปนท่ีพ่ึงของสังคม  ทํานุบํารุงศาสนา อนุรักษศิลปวัฒนธรรม รักษาสิ่งแวดลอม 
และเปน ท่ียอมรับท้ังในระดับประเทศและระดับสากล ซ่ึงเปนไปตามวิสัยทัศนและพันธกิจของมหาวิทยาลัย        
ท่ีมุงเนนผลิตมหาบัณฑิตนักวิชาการและนักวิจัยดานวิศวกรรมศาสตรและเทคโนโลยีท่ีมีคุณภาพ 

 
13. ความสัมพันธกับหลักสูตรท่ีเปดสอนในคณะ/ภาควิชาอ่ืนของมหาวิทยาลัย 

13.1 กลุมวิชา/รายวิชาในหลักสูตรนี้เปดสอนโดยคณะ/ภาควิชา/หลักสูตรอ่ืน 
-ไมมี- 

13.2 กลุมวิชา/รายวิชาในหลักสูตรท่ีเปดสอนใหภาควิชา/หลักสูตรอ่ืนตองมาเรียน 
-ไมมี- 

13.3 การบริหารจัดการ 
-ไมมี- 
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หมวดท่ี 2  ขอมูลเฉพาะของหลักสูตร 
 

1. ปรัชญา ความสําคัญ และวัตถุประสงคของหลักสูตร 
1.1 ปรัชญา 

มหาบัณฑิตสาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกลมีความรู  มีความสามารถในการทํางานวิจัยเชิงลึก    
มีทักษะการคิด วิเคราะห และสังเคราะหองคความรู  และสามารถประยุกตใชงานไดอยางมีประสิทธิภาพ 
รวมท้ังมีคุณธรรม จริยธรรม และความรับผิดชอบตอตนเองและสังคมเพ่ือตอบสนองตรงตามความตองการ
ของตลาดแรงงาน    

1.2 วัตถุประสงค   
เพ่ือผลิตมหาบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล ท่ีมีคุณสมบัติดังตอไปนี้ 
1.2.1 มีคุณธรรม จริยธรรม จรรยาบรรณวิชาชพี และมีความรับผิดชอบตอตนเองและสังคม 
1.2.2 มีความรู ความเขาใจในวิทยาการ และเทคโนโลยีข้ันสูง สามารถประยุกตและพิจารณา

ผลกระทบของผลงานวิจัยท่ีมีองคความรูดานวิศวกรรมเครื่องกล 
1.2.3 มีความสามารถในการทํางานวิจัยเชิงลึก มีทักษะการคิด วิเคราะห และสังเคราะห    

องคความรู  เพ่ือสรางองคความรู และสามารถบูรณาการในศาสตรท่ีเก่ียวของได หรือ
เพ่ือพัฒนากระบวนการในอุตสาหกรรม โดยสามารถประยุกตความรูท้ังภาคทฤษฎีและ
ภาคปฏิบัติตลอดถึงการใชเทคนิคการวิจัย และใหขอสรุปท่ีสมบูรณซ่ึงขยาย องคความรู
หรือแนวทางการปฏิบัติในวิชาชีพไดอยางมีประสิทธิภาพ 

1.2.4 มีทักษะในการแกไขปญหาท่ีซับซอน รวมถึงสรางความสัมพันธระหวางบุคคลและความ
รับผิดชอบท่ีดี มีความเปนผูนําไดอยางเหมาะสม 

1.2.5 มีทักษะการวิเคราะหเชิงตัวเลข การสื่อสาร และการใชเทคโนโลยีสารสนเทศไดอยางมี
ประสิทธิภาพ เพ่ือนํามาใชในการศึกษาคนควาปญหา สรุปปญหาและเสนอแนะแกไข
ปญหาในดานตางๆ 
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2. แผนพัฒนาปรับปรุง 

แผนการพัฒนา/เปล่ียนแปลง กลยุทธ หลักฐาน/ตัวบงช้ี 
1. ปรับปรุงหลักสูตรใหมี

มาตรฐานไมต่ํากวาท่ี สกอ.
กําหนด 

-    ติดตามประเมินการใชหลักสูตร
อยางสมํ่าเสมอ 

-    ปรับปรุงหลักสูตรทุกๆ 5 ป 
 

-   รายงานผลการประเมินการใช
หลักสูตร 

-   หลักสตูรปรับปรุง  

2. ปรับปรุงหลักสูตรให
สอดคลองตอการเปลี่ยน 
แปลงของเทคโนโลยีและ
ตลาดแรงงาน 

-   พัฒนาหลักสูตร โดยมีพ้ืนฐาน
จากหลักสูตรในมหาวิทยาลัย
ระดับสากล 

-   สรางเครือขายกับหนวยงาน
ภายนอกท้ังภาคเอกชน และ
หนวยงานภาครัฐหรือ
มหาวิทยาลัย 

-   จํานวนมหาบัณฑิตท่ีสําเร็จ
การศึกษาและไดรับตอบ
รับเขาทํางานในบริษัท
ระดับชาติ/นานาชาติ 

-   จํานวนเครือขายหรือ
หนวยงานภายนอกท่ีมีสวนใน
การปรับปรุงหลกัสตูร  

 
 

3. พัฒนาบุคลากรดานการ
เรียนการสอนและวิจัย 

-   สนับสนุนการฝกอบรมดาน     
การเรียนการสอน  

 การประเมินผลและวิชาชีพอ่ืนๆ 
-   สนับสนุนการทํางานวิจัย     

เพ่ือพัฒนาคุณภาพงานวิจัย 

-   จํานวนผลงานวิจัยท่ีเผยแพร
ตอท่ีประชุมวิชาการ/บทความ
วิชาการ เพ่ิมข้ึน 

-   จํานวนอาจารยท่ีเขารับการ
อบรม  สัมมนาทางวิชาชีพ 
หรือดูงานทางวิชาการ เพ่ิมข้ึน 
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หมวดท่ี 3 ระบบการจัดการศึกษา การดําเนินการ และโครงสรางหลักสูตร 
 

1. ระบบการจัดการศึกษา 
1.1 ระบบ 

การจัดการศึกษาเปนระบบทวิภาค ในปการศึกษาหนึ่งจะแบงออกเปนสองภาคการศึกษา    
ซ่ึงเปนภาคการศึกษาบังคับ มีระยะเวลาศึกษาไมนอยกวา 15 สัปดาหตอหนึ่งภาคการศึกษา ท้ังนี้ไมรวมเวลา 
สําหรับการสอบ และขอกําหนดตางๆ เปนไปตามขอบังคับมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี วาดวย
การศึกษาระดับบัณฑิตศึกษา พ.ศ. 2559 และท่ีแกไขเพ่ิมเติม 

1.2 การจัดการศึกษาภาคฤดูรอน 
มีการจัดการเรียนการสอนภาคฤดูรอน ท้ังนี้ข้ึนกับการพิจารณาของคณะกรรมการบริหาร

หลักสูตร 
1.3 การเทียบเคียงหนวยกิตในระบบทวิภาค   

-ไมมี- 

2. การดําเนินการหลักสูตร 
2.1 วัน-เวลาในดําเนินการเรียนการสอน 

ภาคการศึกษาท่ี 1 เดือนมิถุนายน – กันยายน 
ภาคการศึกษาท่ี 2 เดือนพฤศจิกายน – มีนาคม 
ภาคการศึกษาฤดูรอน เดือนเมษายน –  พฤษภาคม 
หมายเหตุ มหาวิทยาลัยฯ อาจเปดภาคการศึกษาฤดูรอน ซ่ึงเปนภาคการศึกษาท่ีไมบังคับ    

ใชระยะเวลาศึกษาไมนอยกวา 8 สัปดาห โดยใหเพ่ิมชั่วโมงการศึกษาในแตละ
รายวิชาใหเทากับภาคการศึกษาปกต ิ

2.2 คุณสมบัติของผูเขาศึกษา 
1. เปนผูสําเร็จการศึกษาระดับปริญญาตรีในหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชา

วิศวกรรมเครื่องกล 
2. เปนผูสําเร็จการศึกษาระดับปริญญาตรีในหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต (อ่ืนๆ หรือ

เทียบเทา) สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล 
3. มีคุณสมบัติอ่ืนตามขอบังคับมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี วาดวยการศึกษาระดับ

บัณฑิตศึกษา พ.ศ. 2559 และท่ีแกไขเพ่ิมเติม 
4. คุณสมบัติอ่ืนๆ ใหอยูในดุลยพินิจของคณะกรรมการบริหารหลักสูตร 

2.3 ปญหาของนักศึกษาแรกเขา 
-ไมมี- 

2.4 กลยุทธในการดําเนินการเพ่ือแกไขปญหา/ขอจํากัดของนักศึกษาในขอ 2.3 
-ไมมี- 
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2.5 แผนการรับนักศึกษาและผูสําเร็จการศึกษาในระยะ 5 ป 

แผน ก แบบ ก1 

จํานวนนักศึกษา 
จํานวนนักศึกษาแตละปการศึกษา 

2560 2561 2562 2563 2564 
ชั้นปท่ี 1 2 2 2 2 2 
ชั้นปท่ี 2 - 2 2 2 2 

รวม 2 4 4 4 4 
คาดวาจะสําเร็จการศึกษา - 2 2 2 2 

 
แผน ก แบบ ก2 

จํานวนนักศึกษา 
จํานวนนักศึกษาแตละปการศึกษา 

2560 2561 2562 2563 2564 
ชั้นปท่ี 1 18 18 18 18 18 
ชั้นปท่ี 2 - 18 18 18 18 

รวม 18 36 36 36 36 
คาดวาจะสําเร็จการศึกษา - 18 18 18 18 

จํานวนนักศึกษารวม (ท้ัง 2 แผน) 20 40 40 40 40 
คาดวาจะสําเร็จการศึกษา (ท้ัง 2 แผน) - 20 20 20 20 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



9 

 

 
2.6 งบประมาณตามแผน 

2.6.1 งบประมาณรายรับ (หนวย : บาท) 

รายละเอียดรายรับ ปงบประมาณ 
2560 2561 2562 2563 2564 

คาบํารุงการศึกษา 1,104,000 1,152,000 1,200,000 1,248,000 1,296,000 
คาลงทะเบียน 878,600 916,800 955,000 993,200 1,031,400 
เงินอุดหนุนจากรัฐบาล - - - - - 

รวมรายรับ 1,982,600 2,068,800 2,155,000 2,241,200 2,327,400 
 

2.6.2 งบประมาณรายจาย (หนวย : บาท) 

หมวดเงิน ปงบประมาณ 
2560 2561 2562 2563 2564 

ก. งบดําเนินการ       
1. คาใชจายบุคลากร 550,000 572,000 594,880 618,675 643,422 
2. คาใชจายดําเนินการ  1,170,055 1,297,570 1,424,771 1,550,865 1,675,953 
3. ทุนการศึกษา - - - - - 
4. รายจายระดับมหาวิทยาลัย 892,170 930,960 969,750 1,008,540 1,047,330 

รวม (ก) 2,612,225 2,800,530 2,989,401 3,178,080 3,366,705 

ข. งบลงทุน 
คาครุภัณฑ 100,000 100,000 100,000 100,000 100,000 

รวม (ข) 100,000 100,000 100,000 100,000 100,000 
รวม (ก) + (ข) 2,712,225 2,900,53 3,089,401 3,278,080 3,466,705 
จํานวนนักศึกษา 40 43 46 49 52 
คาใชจายตอหัวนักศึกษา 63,075 63,055 63,049 63,040 63,031 
*หมายเหตุ  จํานวนนักศึกษารวมหลักสูตรเกาและหลักสูตรปรับปรุง คาใชจายตอหัวนักศึกษาเฉลี่ย  
63,080  บาทตอป 

2.7 ระบบการศึกษา 
ระบบการศึกษาเปนแบบชั้นเรียน และเปนไปตามขอบังคับมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคล

ธัญบุรีวาดวยการศึกษาระดับบัณฑิตศึกษา พ.ศ. 2559 และท่ีแกไขเพ่ิมเติม (ภาคผนวก ค) 
2.8 การเทียบโอนหนวยกิต รายวิชา และการลงทะเบียนเรียนขามสถาบันอุดมศึกษา 

การเทียบโอนหนวยกิตรายวิชาและการลงทะเบียนเรียนขามสถาบันอุดมศึกษา ใหเปนไปตาม
ขอบังคับมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรีวาดวยการศึกษาระดับบัณฑิตศึกษา พ.ศ. 2559 และท่ีแกไข
เพ่ิมเติม (ภาคผนวก ค)  
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3. หลักสูตรและอาจารยผูสอน 
3.1 หลักสูตร 

3.1.1   จํานวนหนวยกิต   รวมตลอดหลักสูตร 36  หนวยกิต 
3.1.2   โครงสรางหลักสูตร 

แผน ก  แบบ ก1 
1. หมวดวิชาบังคับ  4  หนวยกิต 

1.1 รายวิชาบังคับ (ไมนับหนวยกิต)* 4  หนวยกิต 
2.  วิทยานิพนธ   36  หนวยกิต 

แผน ก แบบ ก2    
1.  หมวดวิชาบังคับ                                                12  หนวยกิต 

                          1.1 รายวิชาบังคับ                         
1.1.1  นับหนวยกิต                                       6  หนวยกิต 
1.1.2  ไมนับหนวยกิต*                                   1  หนวยกิต 

                          1.2 รายวิชาบังคับตามกลุมวิชา                               6  หนวยกิต 
- กลุมหุนยนตและการควบคุม (Robotics and  Controls) 
- กลุมวิศวกรรมระบบราง (Railway System Engineering) 
- กลุมวิศวกรรมพลังงาน (Energy Engineering) 
- งานระบบและออกแบบเครื่องกล (Mechanical Systems and Design) 

2. หมวดวิชาเลือก                                                     12  หนวยกิต 
- กลุมหุนยนตและการควบคุม (Robotics and  Controls) 
- กลุมวิศวกรรมระบบราง (Railway System Engineering) 
- กลุมวิศวกรรมพลังงาน (Energy Engineering) 
- งานระบบและออกแบบเครื่องกล (Mechanical Systems and Design) 

3. วิทยานิพนธ                                                         12  หนวยกิต 
 
หมายเหตุ   * หมายถึงรายวิชาท่ีลงทะเบียนแบบไมนับหนวยกิต และตองมีผลการเรียนผานเกณฑ 
ในระดับ S (สอบผาน) 
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3.1.3   รายวิชา 

1. ความหมายของเลขรหัสรายวิชา 
การกําหนดรหัสรายวิชาในหลักสูตร  ประกอบดวยตัวเลขท้ังหมด  8  ตัว ซ่ึงจําแนกตามแผนภูมิดังนี้ 
 
 
 

 
 
 
 

X X -X X X -X X X 
1 2 3 4 5 6 7 8 

 
1.  ตําแหนงท่ี    1 – 2   หมายถึง  คณะ  
2.  ตําแหนงท่ี    3     หมายถึง  ภาควิชา 
3.  ตําแหนงท่ี    4          หมายถึง  สาขาวิชา 
4.  ตําแหนงท่ี    5          หมายถึง  แขนงวิชา/กลุมวิชา 
5.  ตําแหนงท่ี    6          หมายถึง ปท่ีควรศึกษา (หลักสูตรปริญญาโท เปนเลข 6)   
6.  ตําแหนงท่ี    7 – 8 หมายถึง  ลําดับท่ีของรายวิชา  

 
2. ความหมายของรหัสการจัดช่ัวโมงเรียน 

 
 
 
 

 
 
 
 

 

         X       (X  -  X  - X) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  

หน่วยกิต 
ชัว่โมงเรียนทฤษฎี 
ชัว่โมงเรียนปฏิบติั 
ชัว่โมงการศึกษานอกเวลา 

คณะ 
สาขาวชิา 

ปีท่ีควรศึกษา 
ลาํดบัวชิาในหมวดวชิา 

ภาควชิา 

แขนงวชิา/กลุ่มวชิา 
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3. รายวิชา 
    แผน ก แบบ ก1 

 1.  หมวดวิชาบังคับ   4   หนวยกิต  
ใหศึกษาจากรายวิชาตอไปนี้ 
1.1 รายวิชาบังคับ   4   หนวยกิต  (ไมนับหนวยกิต) 
04-300-603 การวิเคราะหและการแกปญหาทางวิศวกรรมเครื่องกล 3(3-0-6) 
 Mechanical System Analysis and Problem Solving  
04-300-604 สัมมนาทางวิศวกรรมเครื่องกล 1(0-3-6) 
 Mechanical Engineering Seminar  

 
2.  วิทยานิพนธ    36  หนวยกิต   

04-300-701 
 

วิทยานิพนธ  
Thesis 

36(0-0-108) 

 
 แผน ก แบบ ก 2 
 1.  หมวดวิชาบังคับ   12   หนวยกิต  

1.1 รายวิชาบังคับ   (นับหนวยกิต)   6   หนวยกิต  
1.1.1   นับหนวยกิต     6     หนวยกิต 

04-300-601 คณิตศาสตรวิศวกรรมเครื่องกลข้ันสูง 3(3-0-6) 
 Advanced Mechanical Engineering Mathematics  
04-300-602 ระเบียบวิธีเชิงตัวเลขข้ันสูง 3(3-0-6) 
 Advanced Numerical Methods  

1.1.2   ไมนับหนวยกิต     1     หนวยกิต 
04-300-604 สัมมนาทางวิศวกรรมเครื่องกล  1(0-3-6) 
 Mechanical Engineering Seminar   

 
1.2 รายวิชาบังคับตามกลุมวิชา  (นับหนวยกิต)   6   หนวยกิต  (นับหนวยกิต) 

ใหเลือกเรียน 6 หนวยกิตจากกลุมวิชาเฉพาะกลุมใดกลุมหนึ่ง ตอไปนี้  
1.2.1  กลุมวิชาหุนยนตและการควบคุม (Robotics and Controls) 

04-310-601 พลศาสตรของระบบและการควบคุม 
Systems Dynamics and Controls 

3(3-0-6) 

04-310-602 หุนยนตอุตสาหกรรม 
Industrial Robots 

3(3-0-6) 

 
1.2.2  กลุมวิชาวิศวกรรมระบบราง (Railway System Engineering) 

04-320-601 วิศวกรรมและเทคโนโลยีลอเลื่อน 
Rolling Stock Engineering and Technology 

3(3-0-6) 

04-320-602 กลศาสตรความแข็งแรงข้ันสูง 
Advanced Strength of Materials 
 

3(3-0-6) 
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1.2.3  กลุมวิชาวิศวกรรมพลังงาน (Energy Engineering) 
04-330-601 การออกแบบระบบวิศวกรรมพลังงาน 

Energy System Design 
3(3-0-6) 

04-330-602 การคํานวณเชิงตัวเลขทางพลศาสตรของไหล  
Computational Fluid Dynamics 

3(3-0-6) 

 
1.2.4  กลุมวิชางานระบบและออกแบบเครื่องกล (Mechanical Systems and Design) 

04-340-601 การออกแบบทางวิศวกรรมเชิงระบบในงานวิศวกรรมเครื่องกล 
System Engineering Design in Mechanical Engineering 

3(3-0-6) 

04-340-602 การวิเคราะหปญหาสําหรับงานระบบและออกแบบเครื่องกล 
Problem Analysis for Mechanical Systems and Design 

3(3-0-6) 

   
2. หมวดวิชาเลือก   12   หนวยกิต  

ใหนักศึกษาเลือกเรียนรายวิชาตามกลุมวิชาในหมวดวิชาเลือก ใหสอดคลองกับแผนการเรียนของ
นักศึกษาในการเรียนรายวิชาบังคับตามกลุมวิชา (หมวดวิชาบังคับ ขอ 1.2) ไมนอยกวา 6 หนวยกิต และให
นักศึกษาเลือกเรียนรายวิชาใดก็ไดในหลักสูตร ท่ีนักศึกษามีความสนใจและยังไมเคยลงทะเบียนเรียนมากอน 
ใหครบ 12 หนวยกิต หรือเลือกเรียนรายวิชาใดก็ไดในหลักสูตรท่ีนักศึกษามีความสนใจและยังไมเคย
ลงทะเบียนเรียนมากอนใหครบ 12 หนวยกิต โดยไดรับความเห็นชอบจากอาจารย ท่ีปรึกษา และ
คณะกรรมการบริหารหลักสูตร 

 
2.1  กลุมวิชาหุนยนตและการควบคุม (Robotics and Controls) 

04-310-701 การควบคุมข้ันสูง 
Advanced Control 

3(3-0-6) 

04-310-702 การวัดผลและเครื่องมือวัด  
Measurement  and  Instrumentation 

3(3-0-6) 

04-310-703 พลศาสตรเชิงวิเคราะห 
Analytical Dynamics 

3(3-0-6) 

04-310-704 ทฤษฎีการสั่นสะเทือน 
Theory of Vibrations 

3(3-0-6) 

04-310-705 หัวขอเลือกทางดานหุนยนตและการควบคุม 
Selected Topics in Robotics and Controls 

3(3-0-6) 

 
2.2  กลุมวิชาวิศวกรรมระบบราง (Railway System Engineering) 

04-320-701 ระเบียบวิธีไฟไนตเอลิเมนต  
Finite Elements Methods 

3(3-0-6) 

04-320-702 การออกแบบและคํานวณสมรรถนะของรถไฟ 
Train Performance Calculation and Design 

3(3-0-6) 

04-320-703 การเดินรถไฟและการควบคุม 
Train Operation and Control 
 

3(3-0-6) 
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04-320-704 เทคโนโลยีการบํารุงรักษาลอเลื่อน 
Rolling Stock Maintenance Technology 

3(3-0-6) 

04-320-705 ระบบอาณัติสัญญาณและควบคุมรถไฟ 
Railway Signaling and Control 

3(3-0-6) 

04-320-706 การบริหารโครงการระบบราง  
Railway System Project Management 

3(3-0-6) 

04-320-707 หัวขอเลือกทางดานวิศวกรรมระบบราง 
Selected Topics in Railway System Engineering 

3(3-0-6) 

 
2.3  กลุมวิชาวิศวกรรมพลังงาน (Energy Engineering) 

04-330-701 วิศวกรรมกังหันลม 
Wind Turbine Engineering 

3(3-0-6) 

04-330-702 การจัดการพลังงานในโรงงานอุตสาหกรรม 
Industrial Energy Management 

3(3-0-6) 

04-330-703 การออกแบบระบบความรอน 
Design of Thermal System 

3(3-0-6) 

04-330-704 วิศวกรรมพลังงานแสงอาทิตย 
Solar Energy Engineering 

3(3-0-6) 

04-330-705 การออกแบบกังหัน 
Turbine Design 

3(3-0-6) 

04-330-706 เทคโนโลยีการแปลงพลังงานชีวมวล 
Biomass Energy Conversion Technology 

3(3-0-6) 

04-330-707 หัวขอเลือกทางดานวิศวกรรมพลังงาน 
Selected Topics in Energy Engineering 

3(3-0-6) 

 
2.4  กลุมวิชางานระบบและออกแบบเครื่องกล (Mechanical Systems and Design) 

04-340-701 เธอรโมไดนามิกสข้ันสูง 
Advanced Thermodynamics 

3(3-0-6) 

04-340-702 ทฤษฎีความยืดหยุน 
Theory of  Elasticity 

3(3-0-6) 

04-340-703 กลศาสตรของไหลข้ันสูง 
Advanced Fluid Mechanics 

3(3-0-6) 

04-340-704 ระบบสะสมพลังงาน 
Energy Storage Systems 

3(3-0-6) 

04-340-705 หัวขอเลือกทางดานงานระบบและออกแบบเครื่องกล  
Selected Topics in Mechanical Systems and Design 

3(3-0-6) 

 
    3.  วิทยานิพนธ    12  หนวยกิต   

04-300-701 
 

วิทยานิพนธ  
Thesis 

12(0-0-36) 
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3.1.4   แผนการศึกษา 
แบบ ก 1 

ปท่ี 1 / ภาคการศึกษาท่ี 1 หนวยกิต ทฤษฎี ปฏิบัต ิ ศึกษาดวยตนเอง 
04-300-603 การวิเคราะหและการแกปญหาทาง

วิศวกรรมเครื่องกล* 
3 3 0 6 

04-300-701 วิทยานิพนธ 9 0 0 27 
รวม 9 0 0 27 

 
ปท่ี 1 / ภาคการศึกษาท่ี 2 หนวยกิต ทฤษฎี ปฏิบัต ิ ศึกษาดวยตนเอง 

04-300-604 สัมมนาทางวิศวกรรมเครื่องกล* 1 0 3 6 
04-300-701 วิทยานิพนธ 9 0 0 27 

รวม 9 0 0 27 
 

ปท่ี 2 / ภาคการศึกษาท่ี 1 หนวยกิต ทฤษฎี ปฏิบัต ิ ศึกษาดวยตนเอง 
04-300-701 วิทยานิพนธ 9 0 0 27 

รวม 9 0 0 27 
 

ปท่ี 2 / ภาคการศึกษาท่ี 2 หนวยกิต ทฤษฎี ปฏิบัต ิ ศึกษาดวยตนเอง 
04-300-701 วิทยานิพนธ 9 0 0 27 

รวม 9 0 0 27 

 
*   ไมนับหนวยกิต  (การประเมินผลเปนแบบ S/U) 
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แบบ ก 2 
ปท่ี 1 / ภาคการศึกษาท่ี 1 หนวยกิต ทฤษฎี ปฏิบัต ิ ศึกษาดวยตนเอง 

04-300-601 คณิตศาสตรวิศวกรรมเครื่องกลข้ันสูง 3 3 0 6 
04-3xx-xxx วิชาบังคับกลุมวิชา 3 3 0 6 
04-3xx-xxx วิชาเลือก 3 3 0 6 

รวม 9 9 0 18 
 

ปท่ี 1 / ภาคการศึกษาท่ี 2 หนวยกิต ทฤษฎี ปฏิบัต ิ ศึกษาดวยตนเอง 
04-300-602 ระเบียบวิธีเชิงตัวเลขข้ันสูง 3 3 0 6 
04-300-604 สัมมนาทางวิศวกรรมเครื่องกล * 1 0 3 6 
04-3xx-xxx วิชาเลือก 3 3 0 6 
04-3xx-xxx วิชาเลือก 3 3 0 6 

รวม 9 9 0 18 
 

ปท่ี 2 / ภาคการศึกษาท่ี 1 หนวยกิต ทฤษฎี ปฏิบัต ิ ศึกษาดวยตนเอง 
04-3xx-xxx วิชาบังคับกลุมวิชา 3 3 0 6 
04-3xx-xxx วิชาเลือก 3 3 0 6 
04-300-701 วิทยานิพนธ 6 0 0 18 

รวม 12 6 0 30 
 

ปท่ี 2 / ภาคการศึกษาท่ี 2 หนวยกิต ทฤษฎี ปฏิบัต ิ ศึกษาดวยตนเอง 
04-300-701 วิทยานิพนธ 6 0 0 18 

รวม 6 0 0 18 

 
*   ไมนับหนวยกิต  (การประเมินผลเปนแบบ S/U) 
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3.1.5   คําอธิบายรายวิชา 
 
04-300-601        คณิตศาสตรวิศวกรรมเครื่องกลข้ันสูง 3(3-0-6) 
                       Advanced Mechanical Engineering Mathematics  

ใชระบบพีชคณิต ระบบสมการดิฟเฟอเรนเชียลแบบออดินารีและพาเชียล เพ่ือเปน                           
เทคนิคในการวิ เคราะหสําหรับใช เปน คําตอบของปญหาดานวิศวกรรม หัวขอจะ                               
ประกอบไปดวย เวกเตอรสเปซเชิงเสน ไอเกนแวลู ไอเกนเวกเตอร และไอเกนฟงกชั่น สม
การดิฟเฟอเรนเชียลเชิงเสนอันดับหนึ่งและสูงกวาท่ีใชกับเง่ือนไขแบบเริ่มตนและขอบเขต  

 Analytical techniques are developed for the solution of engineering problems 
described by algebraic systems, and by ordinary and partial differential 
equations topics covered include:  linear vector spaces, eigenvalues, 
eigenvectors, and eigenfunctions, first and higher- order linear differential 
equations with initial and boundary conditions. 

 
04-300-602        ระเบียบวิธีเชิงตัวเลขข้ันสูง  3(3-0-6) 
 Advanced Numerical Methods 
 วิธีแกปญหาของสมการดิฟเฟอเรนเชียลแบบออดินารี และแบบพาเชียล โดยศึกษาท้ังในกรณี

เชิงเสนและไมเชิงเสน วิธีออฟติมัยเซซ่ันแบบท่ีไมมีคอนเสตรน ท้ังแบบมิติเดียวและหลายมิติ 
วิธีออฟติมัยเซซ่ันแบบมีคอนเสตรน การแกปญหาเก่ียวกับไอเกนเวลูพร็อบเบลม การประยุกต
ระเบียบเชิงตัวเลขเพ่ือแกปญหาทางวิศวกรรม 

 Methods for solving ordinary differential equation and partial differential 
equation for both linear and non- linear problems one- dimensional 
unconstrained optimisation, multi- dimensional unconstrained optimisation and 
constrained optimisation Solutions for eigenvalue problems applications of 
numerical methods for engineering problems 

 
04-300-603 การวิเคราะหและการแกปญหาทางวิศวกรรมเครื่องกล                 3(3-0-6) 

Mechanical System Analysis and Problem Solving 
หลักการวิเคราะหและแกปญหาในระบบท่ีเก่ียวของกับวิศวกรรมเครื่องกล อาทิ ของไหล  
ความรอน กลศาสตร ระบบการควบคุม ระบบการสั่นสะเทือน พลังงาน ประสิทธิภาพและการ
ประยุกตใช 
Analytical methods and problem solving in mechanical systems such as fluid, 
heat, mechanice, control system, vibration system, energy efficiency, of the 
systems and applications 
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04-300-604 สัมมนาทางวิศวกรรมเครื่องกล  1(0-3-6) 

 Mechanical Engineering Seminar 
 วิธีการวิจัย การจัดทําโครงรางการวิจัย การเก็บรวบรวมและการประมวลผลขอมูล     การ

วิเคราะหขอมูล การแปลผลและการนําเสนอผลการวิจัย 
Research methodology, research proposal development, data collecting and 
processing, data analysis, research result interpreting and presentations 

 
04-310-601 พลศาสตรของระบบและการควบคุม  3(3-0-6) 
 Systems Dynamics and Controls 
 ทฤษฎีระบบพลศาสตรแบบเชิงเสน การวิเคราะหทางความถ่ี เวลา และสเตทสเปซ    การ

สรางแบบจําลอง การจําลองสถานการณ และการควบคุมระบบพลศาสตร        การ
ประยุกตทฤษฎีระบบพลศาสตรในการวิเคราะหระบบ เชน ระบบทางกล ระบบทาง ไฮดรอ
ลิกส  ระบบทางเทอรโมไดนามิกส ระบบของอุปกรณทํางานทางไฟฟา  การออกแบบ ระบบ
ควบคุมปอนกลับ การประยุกตใชคอมพิวเตอรเพ่ือ การควบคุมระบบพลศาสตร 

 Linear system theories, frequency, time domain and state- space analysis, 
modeling, simulation and control of dynamic systems, application of dynamic 
system theory to systems analysis, such as, mechanical systems, hydraulic 
systems, thermodynamic systems, microelectromechanical actuators, design of 
feedback control systems, application of computer control and programming to 
control of dynamic systems 

 
04-310-602 หุนยนตอุตสาหกรรม  3(3-0-6) 
 Industrial Robots 
  บทนําเก่ียวกับหุนยนต และระบบอัตโนมัติ การประยุกตใชหุนยนตในทางอุตสาหกรรม จลน

ศาสตร และพลศาสตรของหุนยนต จาโคเบียน การวางแผนเสนทางการเคลื่อนท่ีของแขนกล 
แอกชูเอเตอร การทํางานของตัวรับรู การควบคุมแขนหุนยนต 

 Introduction to robotic and automation technology robot applications, kinetic 
and dynamic of robot arm, jacobian, trajectory planning, actuator and sensor 
systems linear control for robot 
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04-320-601 วิศวกรรมและเทคโนโลยีลอเล่ือน  3(3-0-6) 
 Rolling Stock Engineering and Technology 
 ลอเลื่อนและสวนประกอบของลอเลื่อน ภาพรวมของพลศาสตรการเคลื่อนท่ีของตัวรถไฟ 

พลศาสตรของตัวรถท่ีเกิดจากการขับเคลื่อนและการเบรก การสัมผัสระหวางลอกับราง โบก้ี
รถไฟ ระบบรองรับน้ําหนัก ระบบเบรก การตรวจสอบหรือการซอมบํารุงลอเลื่อนและการ
ออกแบบเบื้องตน มาตรฐานและความปลอดภัยท่ีเก่ียวของกับลอเลื่อน  

 Rolling stock and major components, overview of rail vehicle dynamics, 
longitudinal rail vehicle dynamics ( traction and brake) , wheel and rail contact, 
ride comfort, bogie, suspension, brake system, rolling stock 
inspection/maintenance and basic design concept, rolling stock standard and 
safety  

 
04-320-602 กลศาสตรความแข็งแรงข้ันสูง    3(3-0-6) 
 Advanced Strength of Materials 

การวิเคราะหและการออกแบบโครงสรางขั ้นสูง การแปลงความเคนและการแปลง 
ความเครียด เง่ือนไขสภาวะสมดุลในสภาวะแรงกระทําแบบตางๆ กฎของคุณสมบัติของวัสดุ 
ความสัมพันธระหวางความเคนและการเปลี่ยนรูป ทฤษฎีความเสียหายและการวิเคราะห การ
วิเคราะหจุดศูนยกลางแรงเฉือนคานโคงและการโกงท่ีไมสมมาตร 
Design and analysis for advanced structure, stress and strain transformation, 
equilibrium conditions in various loading conditions, constitutive law, stress and 
deformation relationship, failure theory,shear center, curved beam, 
unsymmetric bending 

 
04-330-601    การออกแบบระบบวิศวกรรมพลังงาน                                          3(3-0-6) 

Energy System Design 
หลักการ เทคโนโลยี และ อุปกรณท่ีใชในการแปลงเชื้อเพลิงฟอสซิลเปนพลังงานไฟฟา 
พลังงานทางเลือกรูปแบบตางๆ ท่ีไมทําลายสิ่งแวดลอม และมีความยั่งยืน การวางระบบ
พลังงานทดแทนแบบผสมผสาน ศึกษาวิศวกรรมดานพลังงานธรรมชาติ ดานพลังงาน  ลม น้ํา 
และแสงอาทิตย พลังงานจากชีวมวลพลังงานจากแกส 
Principles, technology, and hardware used for conversion of fossil- fuel into 
electric power, variety of renewable and sustainable energy, system design in 
energy of hybrid and flexible power plant, studying in wind, water, solar, biomass 
and biogas energy, innovative design in generating of electrical power 
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04-330-602 การคํานวณเชิงตัวเลขทางพลศาสตรของไหล   3(3-0-6) 
 Computational Fluid Dynamics 
 พ้ืนฐานสมการอนุพันธยอย การจําแนกสมการอนุพันธยอย สมการนาเวียร-สโตกส สภาวะ

ขอบเขตและเริ่มตน การหารูปแสดงแบบไฟไนตดิฟเฟอเรนซ ความสมํ่าเสมอ  เสถียรภาพ การ
สูเขา วิธีการคํานวณซํ้าสําหรับสมการอนุพันธอิลิปติก ผลเฉลยของสมการอนุพันธพาราโบลิก 
และไฮเปอรโบลิก การใชโปรแกรมเฉพาะประกอบการคํานวณ 

 Partial fundamentals of differential equation, classification of partial 
differential equations, navier- stokes equation, initial and boundary conditions, 
derivation of finite- difference expressions, consistency, stability, convergence, 
iterative methods for elliptic differential equations, solution of parabolic and 
hyperbolic differential equations, useing specific computer programs for 
evaluating the sample models 

 
04-340-601 การออกแบบทางวิศวกรรมเชิงระบบในงานวิศวกรรมเครื่องกล  3(3-0-6) 

System Engineering Design in Mechanical Engineering 
แนวคิดพ้ืนฐานในการออกแบบและหลักการทํางานเชิงระบบ การออกแบบสมรรถนะหลักของ
งานวิศวกรรมเครื่องกล การออกแบบสถาปตยกรรมและชิ้นสวนในงานวิศวกรรมเครื่องกล 
ฟงกชั่นของวัสดุพลังงานและสัญญาณท่ีใชในงานวิศวกรรมเครื่องกล  การออกแบบชิ้นสวนใน
งานวิศวกรรมเครื่องกลเพ่ือการทดสอบ 
Concepts of engineering design system and system operation, fundamental 
performance design in mechanical engineering, functions of material energy and 
signal in mechanical engineering, design for mechanical component testing 

 
04-340-602 การวิเคราะหปญหาสําหรับงานระบบและออกแบบเครื่องกล           3(3-0-6) 

Problem Analysis for Mechanical Systems and Design 
หลักการวิเคราะหงานระบบทางวิศวกรรมเครื่องกล วิธีแกปญหาท่ีเกิดข้ึนจากการออกแบบ
ระบบของไหล ระบบความรอนและพลังงาน ระบบกลไก ระบบการควบคุม ระบบการ
สั่นสะเทือน ประสิทธิภาพโดยรวมของระบบ 
Analytical methods in mechanical systems, solutions for mechanical design in 
fluid system, heat and energy system, mechanical system, control system, 
vibration system, overall system efficiency 
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04-310-701 การควบคุมข้ันสูง     3(3-0-6)
 Advanced Control 

การวิเคราะหเฟสเพลน จุดสมดุลหลายจุด ทฤษฎีลีอาปูนอฟ การแสดงรูปสมการแบบ ปรีภูมิ
สถานะ ความสามารถในการควบคุมและสังเกตได การปอนกลับแบบสถานะและการประมาณ
คาสถานะ  ตัวกรองแบบคาลมานและบัคก้ี  ตัวควบคุมแบบลีเนียควอตราติ  การควบคุมแบบ
ปรับตัวได 
Phase plane analysis, multiple equilibria, lyabunov therory, state- space 
representation, controllability and observability, state feedback, state estimatior, 
kalman-bucy filter, linear quadratic regulaton, adaptive control 

 
04-310-702 การวัดผลและเครื่องมือวัด  3(3-0-6) 
 Measurement  and  Instrumentation 
 หลักการพ้ืนฐานของเครื่องมือวัด ผลตอบสนองเชิงพลวัตรของเครื่องมือวัดประเภทตางๆ 

ระบบรับรูทางกล เชน อุณหภูมิ ความเครียด แรง อัตราการไหล การประยุกตนําเอาอุปกรณ
อิเล็กทรอนิกสมาใชในการวัดทางกล การประมวลผลขอมูล 

 Fundamental principles of measurement dynamic response of various 
instruments, mechanical sensor, such as temperature, strain, force, flow rate 
application of electronics component in mechanical measurement, data 
acquisition 

 
04-310-703 พลศาสตรเชิงวิเคราะห  3(3-0-6) 
 Analytical Dynamics 
 การวิเคราะหดานพลศาสตรของระบบของอนุภาคและวัตถุแข็งเกร็ง สูตร ข อ ง ส ม ก า ร ก า ร

เคลื่อนท่ีของลากรองจและแฮมมิลตั้น การอินทิกัลแบบคลาสสิกของการเคลื่อนท่ี พลศาสตร
การชน การวิเคราะหความเสถียรของระบบเชิงเสนและไมเชิงเสน 

 Dynamical analysis of a system of particles and rigid bodies.  Lagragian and 
Hamilton formulation of equations of motion; classical integrals of motion. 
Impact dynamics, and Stability analysis of linear and nonlinear systems 

 
04-310-704 ทฤษฎีการส่ันสะเทือน   3(3-0-6) 
 Theory of Vibration 
 อธิบายถึงการสั่นสะเทือนของการเคลื่อนท่ีของวัตถุในลักษณะหลายมิติ โดยวิธีทางเวกเตอร 

และระบบหลายลําดับข้ันความเสรี การวิเคราะหโหมดแบบแยกสวนและแบบตอเนื่องของ
ระบบแบบมิติเดียว และมีการใชหลักการทางไฟไนเอลิเมนตเพ่ือชวยวิเคราะหปญหาในเชิง
ตัวเลข 

 Describe vibration of multi- dimensional rigid body motion by vector methods 
and multi-degree of freedom systems.  Discrete modal analysis and continuous 
modal analysis of one- dimensional systems plus finite- element formulation of 
numerical problems. 



22 

 

 
04-310-705    หัวขอเลือกทางดานหุนยนตและการควบคุม                             3(3-0-6) 

Selected Topics in Robotics and Controls 
 การบรรยาย สัมมนา และการคนควาดวยตนเอง หรือการศึกษาในสาขาเฉพาะของวิชา

หุนยนตและการควบคุม                            
 Lectures, seminar and individual investigations or studies in selected areas in 

robotics and controls. 
 

04-320-701 ระเบียบวิธีไฟไนตเอลิเมนต   3(3-0-6) 
 Finite Elements Methods 
 ไฟไนตเอลิเมนตของวัสดุอิลาสติกท่ีมีความตอเนื่อง หลักการและแนวคิดโดยท่ัวไปของไฟไนต

เอลิเมนต ปญหาของความเคนบนระนาบ ความเครียดบนระนาบความเคนแบบสมมาตรรอบ
แกน การวิเคราะหความเคนแบบสามมิติ การดัดของแผน ปญหาสนามแบบสมดุลและไม
ข้ึนกับเวลา การนําความรอนฟงกชันโพเทนเซียลทางไฟฟา การไหลของของไหลปญหาทาง
พลศาสตร ปญหาของวัสดุท่ีมีสมบัติแบบไมใชเชิงเสน 

 Finite elements of an elastic continuum, generalization of  the finite element 
concepts, problems in plane stress, plane strain and axisymmetric stress,  three 
dimensional stress analysis, bending of plate, steady- state field problems, heat 
conduction, electrical potential, fluid flow, dynamic problems, non-linear material 
problems 

 
04-320-702    การออกแบบและคํานวณสมรรถนะของรถไฟ                             3(3-0-6) 

Train Performance Calculation and Design 
 ปญหาการเบรก อัตราการใชพลังงานและการเดินรถไฟแบบหลายขบวน การคํานวณแรงฉุด 

ลากรถไฟ แรงตานทาน แรงเบรก การเขาโคง สมการการเคลื่อนท่ีหลายขบวน ความตานทาน
แรงฉุดลาก การคํานวณสมรรถนะรถไฟ เทคโนโลยีการจําลองสมรรถนะการทํางานของรถไฟ  

 Train traction calculation, resistance, braking force, synthetically curve, motion 
equation, running time, braking problem, energy consumption and multi- train 
operation, traction resistance, train performance calculation, simulation 
technology of train performance 
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04-320-703    การเดินรถไฟและการควบคุม                             3(3-0-6) 

Train Operation and Control 
 ความรูพ้ืนฐานเรื่องการเดินรถไฟ การเคลื่อนท่ีของขบวนรถไฟ โปรไฟลความเร็วของขบวนรถ 

การคํานวณตารางระยะทาง-เวลา การจัดระยะหางระหวางขบวนรถไฟในการจัดการเดินรถ 
ระบบอาณัติสัญญาณประเภทตางๆ และผลตอการจัดระยะหางระหวาง ขบวนรถ หลักการ
ของบังคับสัมพันธ การวิเคราะหความจุของเสนทางรถไฟ การจัดตารางเดินรถ การควบคุมการ
เดินรถ การออกแบบทางรถไฟท่ีบริเวณสถานี กรณีศึกษาของการจัดการเดินรถ 

 Principles of railway operation, dynamics of train movement, train speed profile, 
calculation of distance- time diagram, spacing trains in train operation, various 
types of signalling systems and influences on spacing trains, interlocking 
principles, line capacity analysis, train scheduling, train operation control, station 
track layout for train operation, case studies of train operation 

 
04-320-704    เทคโนโลยีการบํารุงรักษาลอเล่ือน                             3(3-0-6) 

Rolling Stock Maintenance Technology 
 พ้ืนฐานการบํารุงรักษา การบํารุงรักษาเม่ือเสีย การบํารุงรักษาแบบแกไข การบํารุงรักษา เชิงป

องกัน การบํารุงรักษาแบบทวีผล การปรบัปรุงระบบงานบํารุงรักษา องคประกอบพ้ืนฐานและ
แนวปฏิบัติของการซอมบํารุงลอเลื้อน เชน แครหรือโบก้ี ระบบหามลอ ระบบขับเคลื่อน ขอ
พวง ระบบประตู ระบบปรบัอากาศ ระบบผลิตและจายลมอัด  

 Fundamental maintenance, breakdown maintenance, corrective maintenance, 
preventive maintenance, total productive maintenance, improvement of 
maintenance system, introduction to rolling stock system, rolling stock 
maintenance practice, operating principles of rolling stock components such as 
bogie, breaking system, traction system, coupler, door system, air condition and 
ventilation system, pneumatic system or air supply system 
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04-320-705    ระบบอาณัติสัญญาณและควบคุมรถไฟ                             3(3-0-6) 

Railway Signaling and Control 
 ภาพรวมของระบบอาณัติสัญญาณและการควบคุมสําหรับรถไฟ ระบบตรวจจับขบวนรถไฟ 

มาตรฐานท่ีเก่ียวของ กับระบบอาณัติสัญญาณและการควบคุมการเดินรถไฟ ระบบอาณัติ
สัญญาณที่ใชกับรถไฟในเมือง รถไฟทางไกล รถสินคาและหรือรถไฟความเร็วสูง จุดสับ
ราง ประแจกล ไฟสัญญาณ หลักการระบบบังคับสัมพันธ ระบบการควบคุมรถไฟ ปจจัยท่ี
เก่ียวของกับมนุษย ระบบอาณัติสัญญาณบนตัวรถไฟและบนทางรถไฟ ผังระบบอาณัติ
สัญญาณสําหรับระบบรถไฟ การวางแผนและการเลือกเทคโนโลยีระบบอาณัติสัญญาณท่ี
เหมาะสมสําหรบัระบบรถไฟแบบตางๆ 

 Overview of signaling and control for railways, train detection system, standards 
related to the signaling and train control, signaling for metro, mainline, freight 
and/ or high speed line, turnout/ crossovers/ scissor, point machine, signal, 
Interlocking principle, train supervision system, human factor, signaling on-board 
and wayside, signaling schematic diagram/  signaling configuration layout, 
planning and designing of appropriate signaling technology for different types of 
railways 

 
04-320-706    การบริหารโครงการระบบราง                             3(3-0-6) 

Railway System Project Management 
 การวางแผนการจัดการระบบขนสงทางราง การประเมินแบบบูรณาการ การจัดการตารางเวลา 

การจดัระบบ การจัดการทรัพยากร การจัดการขอมูลและเอกสาร การบริหารความเสี่ยง การวิ
เคราะหการตัดสินใจเก่ียวกับการบริหารงานระบบราง  มาตรฐาน และความปลอดภัยในการ
ทํางาน 

 Railway management planning, integrated assessment, schedule management, 
configuration management, resource management, document and data 
management, risk management, decision analysis for railway management, 
standard and work safety 

 
04-320-707    หัวขอเลือกทางดานวิศวกรรมระบบราง                             3(3-0-6) 

Selected Topics in Railway System Engineering 
การบรรยาย สัมมนา และการคนควาดวยตนเอง หรือการศึกษาในสาขาเฉพาะของวิชา
วิศวกรรมระบบราง                            

 Lectures, seminar and individual investigations or studies in selected areas in 
railway system engineering 
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04-330-701 วิศวกรรมกังหันลม      3(3-0-6) 
 Wind Turbine Engineering 
     การวิเคราะหขอมูลความเร็วลม แพนอากาศสําหรับกังหันลม ทฤษฎีโมเมนตัม ทฤษฎ ีเบลดเอ

ลิเมนต ทฤษฎีเบลดเอลิเมนตโมเมนตัม การประดิษฐโปรแกรมคอมพิวเตอรทางอากาศ
พลศาสตรสําหรับจําลองแบบสมรรถนะของกังหันลม การปรับปรุงผลลัพธท่ีไดจากการจําลอง
แบบใหเหมือนจริงยิ่งข้ึน และการตีความหมายผลลัพธจากการจําลองแบบ   

 Data analysis of wind velocity, airfoils for wind turbines, momentum theory, 
blade element theory, blade element momentum theory, implementation of 
aerodynamic computer code for simulating wind turbine performance, 
improvement of simulated results more realistic, and interpretation of simulated 
results 

 
04-330-702 การจัดการพลังงานในโรงงานอุตสาหกรรม    3(3-0-6) 
 Industrial Energy Management 
   ความรูพ้ืนฐานเก่ียวกับพลังงานและการทําสมดุลพลังงาน กฎหมายและขอกําหนดานการ

อนุรักษพลังงานและการจัดการพลังงาน เทคนิคการวัดและวิเคราะห การประเมินศักยภาพใน
การอนุรักษพลังงานและการประเมินคาทางเศรษฐกิจ  การจัดการพลังงานและการอนุรักษ
พลังงานในกระบวนการอุตสาหกรรมและอุปกรณตาง ๆ เชน ระบบการใชไอน้ําและน้ํา
ควบแนนกระบวนการเผาไหม เตาเผา เครื่องอบแหง ระบบทําความเย็นและปรับอากาศ 
ระบบการอัดอากาศ ปมและมอเตอร เปนตน   

 Basics of energy and energy balance:  Codes, Standards and Legislation: 
Measurement and verification of energy saving and economic analysis:  Energy 
management and energy conservation in industrial processes and equipment, 
e. g.  steam and condensate systems, combustion, furnace, dryer, refrigerating 
and air conditioning systems, air compressor system, pump and motor, etc. 

 
04-330-703 การออกแบบระบบความรอน  3(3-0-6) 
 Design of Thermal System 
     กระบวนการออกแบบ การสราง แบบจําลองทางคณิตศาสตร การหาความสัมพันธระหวาง

ระบบทาง ความรอนกับคาใชจาย ศึกษาวิธีหาคาใชจายต่ําสุดโดยใหประโยชนสูงสุดโดยวิธีการ
ตางๆ   

 System designing process, establishing a mathematical models, relation 
between heat system and cost, using several methods to find the best cost 
efficient system  
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04-330-704    วิศวกรรมพลังงานแสงอาทิตย   3(3-0-6) 
 Solar Energy Engineering 
 ความสัมพันธระหวางดวงอาทิตยและโลก การระบุตําแหนงของดวงอาทิตย รังสีแสงอาทิตย

และการวัดรังสีแสงอาทิตย สภาพภูมิอากาศกับรังสีแสงอาทิตย กระบวนการความรอน
แสงอาทิตยผานแผงสะสมความรอนแบบเรียบและแบบท่ีมีการเพ่ิมความเขมรังสี การ
ประยุกตใชพลังงานความรอนจากแสงอาทิตย ระบบผลิตไฟฟาดวยเซลแสงอาทิตยและการ
ประยุกตใชงาน ระบบกักเก็บพลังานแสงอาทิตย เทคโนโลยีท่ีเก่ียวของกับพลังงานแสงอาทิตย 
Sun and earth relationships, solar radiation and its measurement, solar radiation 
climatology, thermal processes in solar and flat- plate collectors, concentrating 
collectors, applications of solar thermal energy, photoelectric effect in 
semiconductor p-n junctions, solar photovoltaic components and systems, design 
of photovoltaic systems for electrification and water pumping, applications of 
photovoltaic solar energy, storage systems for solar energy, recent advances in 
solar energy applications 

 
04-330-705 การออกแบบกังหัน  3(3-0-6) 
 Turbine Design 
 พลศาสตรการไหลเบื้องตน รูปรางของแอรฟอยลชนิดตางๆ การออกแบบ เทอรไบนชนิดตางๆ

ตามความเหมาะสม การวิเคราะหของไหลโดยการใชทฤษฎีทางโมเมนตัม พลังงานท่ีเกิดมา
จากการเคลื่อนท่ีของของไหล กังหันแบบแนวแกนตั้งและแนวแกนนอน 

 Aerodynamics theories, airfoils, the design of the various types of turbine for 
appropriated applications, the momentum theory and the energy of the moving 
fluid to the control boundary, the horizontal and vertical axis turbine design 

 
04-330-706    เทคโนโลยีการแปลงพลังงานชีวมวล                                          3(3-0-6) 
                         Biomass Energy Conversion Technology 

การใชพลังงานจากวัสดุเหลือใช  ท้ังจากภาคเกษตรกรรมและภาคอุตสาหกรรมหลักการใช
แกสท่ีไดจากระบบชีวมวล หลักการใชแกสซิไฟเออรท่ีไดจากระบบ ชีวมวล หลักการออกแบบ
ตนกําลังท่ีไดจากชีวมวลกรรมวิธีในการลดมลพิษของ การเผาไหมในระบบ  แกสซิไฟเออร การ
แปลงแบบไบโอเธอรมอล 
Uses of energy from wasted materials from both aricultural and industrial sectors, 
principles of gasifier from biomass, the principal designs of the power plants, 
methods for polution reducing from combustion in gasifier systems, bio- thermal 
conversion 
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04-330-707    หัวขอเลือกทางดานวิศวกรรมพลังงาน     3(3-0-6) 

Selected Topics in Energy Engineering  
                      การบรรยาย สัมมนา และการคนควาดวยตนเอง หรือการศึกษาในสาขาเฉพาะของวิชา

วิศวกรรมพลังงาน  
 Lectures, seminar and individual investigations or studies in selected areas in  

energy engineering   
 
04-340-701 เธอรโมไดนามิกสข้ันสูง    3(3-0-6) 
 Advanced Thermodynamics 
 เปนการศึกษาตอเนื่องจากหัวขอของคลาสิกคอลเธอรโมไดนามิกส  รวมไปถึงอะเวละบิลลิตี้

และความสามารถในการยอนกลับ คุณสมบัติของสสาร เธอรโมเคมิสตรี้  ความสมดุลย   ทาง
เคมีของเรียลแกสและแกสผสม 

 An extended treatment of the fundamentals of classical thermodynamics, 
 including availability and reversibility, the chemical potential, properties
 of matter, thermochemistry, chemical equilibrium of real gases and gas 
 mixtures. 
 
04-340-702 ทฤษฎีความยืดหยุน  3(3-0-6) 
 Theory of  Elasticity  
  ศึกษาหัวขอดานจลนศาสตรและสถิตศาสตรของของแข็งอีลาสติกท่ีสามารถมี รูปทรง

เปลี่ยนแปลงได ศึกษากฎคอมแพตตีบิลีตี้ ความสมดุลและ สมการคอนสติติวทิฟว ปญหาความ
ยืดหยุนในเชิงระนาบและการบิด หลักการของพลังงาน ระเบียบวิธีการประมาณและการ
ประยุกตใชงาน 

 This course addresses:  kinematics and statics of deformable elastic solids; 
compatibility, equilibrium and constitutive equations; problems in plane elasticity 
and torsion; energy principles, problems in plane elasticity and torsion; energy 
principles, approximate methods and applications. 
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04-340-703 กลศาสตรของไหลข้ันสูง  3(3-0-6) 
 Advanced Fluid Mechanics 
 เปนวิชาพ้ืนฐานในเรื่องของของไหลแบบอัดตัวได มีขอบเขตหลักในเรื่อง ของกลศาสตร ของ

ไหลแบบมีความหนืดและไมมีความหนืด หัวขอศึกษาประกอบดวย จลศาสตรการไหล สม
การดิฟเฟอเรนเชียลของการเคลื่อนท่ี สมการนาเวียร-สโตกส วิธีแกคําตอบเก่ียวกับแบบมี
ความหนืดและไมมีความหนืด พลศาสตรการหมุนวน และการไหลเวียน สมการการหมุนวน 
ทฤษฎีการไหลเวียน พฤติกรรมการไหลแบบโพเทนเชียล การไหลแบบไมหมุนและแบบหมุน 
การไหลของบาวเดอรีอยางงายพรอมกับวิธีการแกปญหา การไหลจริงของของไหลและผล
ตอเนื่อง 

 This course is a first graduate course in incompressible fluid mechanics, providing 
a broad coverage of key areas of viscous and inviscid fluid mechanics.  Topics 
covered include: Flow kinematics, differential equations of motion, Navier-Stokes 
equations, viscous and inviscid solutions, vorticity dynamics and circulation, 
vorticity equation, circulation theorems, potential flow behavior, irrotational and 
rotational flows, simple boundary layer flows and solutions, and real fluid flows 
and consequence. 

 
04-340-704 ระบบสะสมพลังงาน  3(3-0-6) 
 Energy Storage Systems 
 ความสําคัญ และวิธีการของการสะสมพลังงาน การสะสมพลังงานความรอน การสะสม 

พลังงานอยูในรูปแบบของความรอนสัมผัส และการสะสมในวัสดุท่ีเปลี่ยนเฟส การสะสม
พลังงานกล การสะสมพลังงานศักยและพลังงานจลน การสะสมพลังงานไฟฟาและ พลังงาน
จากสนามแมเหล็ก การสะสมพลังงานเคมี การสะสมพลังงานในชวงเวลานาน ๆ  การทดสอบ
ระบบการสะสมพลังงาน เศรษฐศาสตรของการเก็บสะสมพลังงานความรอน  การเก็บสะสม
พลังงานความรอนจากแสงอาทิตย และการประยุกตใชงาน 

 Importance and modes of energy storage, thermal energy storage; Sensible heat 
storage and storage in phase change materials (PCM), mechanical energy storage; 
Storage in potential and kinetic energy, electrical and magnetic energy storage, 
chemical energy storage, long- term storage system testing of thermal energy 
storage system, economic aspects of thermal energy storage, solar thermal 
energy storage and application. 

 
04-340-705    หัวขอเลือกทางดานงานระบบและออกแบบเครื่องกล     3(3-0-6) 

Selected Topics in Mechanical Systems and Design  
                      การบรรยาย สัมมนา และการคนควาดวยตนเอง หรือ การศึกษาในสาขาเฉพาะของวิชา 
 วิศวกรรมพลังงาน  
 Lectures, seminar and individual investigations or studies in selected areas in  

mechanical systems and design   
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04-300-701 วิทยานิพนธ 12(0-0-36)  

 Thesis 
การคนควาวิจัยในหัวขอท่ีนาสนใจในดานวิศวกรรมเครื่องกล ภายใตการดูแลและใหคําปรึกษา
จากอาจารย เขียนวิทยานิพนธตามรูปแบบท่ีกําหนดอยางเหมาะสม เผยแพรงานวิจัยในการ
ประชุมหรือวารสารวิชาการ สอบปากเปลาตอคณะกรรมการสอบและจัดทํารูปเลมวิทยานิพนธ
ฉบับสมบูรณ 
Research in an interesting topic in mechanical engineering under the supervision of  a 
faculty member, preparation of thesis in a proper form, presentation at a public seminar, 
oral examination and writing up a complete thesis. 
 
 

04-300-701 วิทยานิพนธ 36(0-0-108)  
 Thesis 

การคนควาวิจัยในหัวขอท่ีนาสนใจในดานวิศวกรรมเครื่องกล ภายใตการดูแลและใหคําปรึกษา
จากอาจารย เขียนวิทยานิพนธตามรูปแบบท่ีกําหนดอยางเหมาะสม เผยแพรงานวิจัยในการ
ประชุมหรือวารสารวิชาการ สอบปากเปลาตอคณะกรรมการสอบและจัดทํารูปเลมวิทยานิพนธ
ฉบับสมบูรณ 
Research in an interesting topic in mechanical engineering under the supervision of  a 
faculty member, preparation of thesis in a proper form, presentation at a public seminar, 
oral examination and writing up a complete thesis. 
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3.1 ช่ือ สกุล ตําแหนงและคุณวุฒิของอาจารย 
3.1.1 อาจารยประจําหลักสูตร  

ลําดับ ชื่อ-สกุล 
ตําแหนง
วิชาการ 

คุณวุฒิ-สาขาวิชา สําเร็จจาก ปที่จบ 
ภาระงานสอน ชม./สัปดาห 

2560 2561 2562 2563 
1 นายพิพัฒน   

   ปราโมทย* 
ผูชวย

ศาสตราจารย 
Ph.D. 
 
 
M.S. 
 
 
วศ.บ. 

(Mechanical 
Engineering) 
 
(Mechanical 
Engineering) 
 
(วิศวกรรมเคร่ืองกล) 

Lehigh University, 
Pennsylvania, United 
States of America 
Lehigh University, 
Pennsylvania, United 
States of America 
สถาบันเทคโนโลยีราชมงคล 

2547 
 
 

2543 
 
 

2534 

6 9 9 9 

2 นายบุณยฤทธิ์   
ประสาทแกว* 

ผูชวย 
ศาสตราจารย 

D.Eng. 
 
วศ.ม. 
 
วศ.บ. 

(Energy) 
 
(วิศวกรรมเคร่ืองกล) 
 
(วิศวกรรมเคร่ืองกล) 

Asian Institute of 
Technology, Thailand 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระ
จอมเกลาธนบุรี 
สถาบันเทคโนโลยีราชมงคล 

2554 
 

2544 
 

2538 

6 9 9 9 

3 นายมนูศักด์ิ   
    จานทอง* 

ผูชวย
ศาสตราจารย 

Dr.-Ing. 
 
 
วศ.ม. 
วศ.บ. 

(Mechanical 
Engineering) 
 
(วิศวกรรมเคร่ืองกล) 
(วิศวกรรมเคร่ืองกล) 

Leibniz Universitaet 
Hannover, Neidersachsen, 
Germany 
จุฬาลงกรณมหาวิทยาลัย 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีมหา
นคร 

2549 
 
 

2543 
2538 

6 9 9 9 

4 นายวิรชยั   
  โรยนรินทร 

ผูชวย
ศาสตราจารย 

Ph.D. 
 
 
M.Sc. 
 
 
วศ.บ. 

(Mechanical 
Engineering) 
 
(Mechanical 
Engineering)  
 
(วิศวกรรมเคร่ืองกล) 

Northumbrai University, 
Newcastle, United 
Kingdom 
Northumbrai University, 
Newcastle, United 
Kingdom 
สถาบันเทคโนโลยีราชมงคล 

2547 
 
 

2542 
 
 

2538 

6 9 9 9 

5 นายสถาพร   
        ทองวิค 

อาจารย วศ.ด. 
วศ.ม. 
วศ.บ. 

(วิศวกรรมเคร่ืองกล) 
(วิศวกรรมเคร่ืองกล) 
(วิศวกรรมเคร่ืองกล) 

มหาวิทยาลัยเชยีงใหม 
มหาวิทยาลัยเชยีงใหม 
สถาบันเทคโนโลยีราชมงคล 

2551 
2548 
2538 

6 9 9 9 

6 นายมานพ  
แยมแฟง 

อาจารย ปร.ด. 
 

วศ.ม. 
 

ป.บัณฑิต 
 

อส.บ. 

เทคโนโลยีพลังงาน 
 
เทคโนโลยีพลังงาน 
 
เทคโนโลยีอุณหภาพ 
 
วิศวกรรมเครือ่งกล 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอม
เกลาธนบุร ี
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอม
เกลาธนบุร ี
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอม
เกลาธนบุร ี
มหาวิทยาลัยศรีนครินทรวิโรฒ 

2560 
 

2547 
 

2545 
 

2540 

6 9 9 9 

7 นายวินยั   
   จันทรเพ็ง 

อาจารย วศ.ด. 
วศ.ม. 
วศ.บ. 

(วิศวกรรมเคร่ืองกล) 
(วิศวกรรมเคร่ืองกล) 
(วิศวกรรมเคร่ืองกล) 

มหาวิทยาลัยเชยีงใหม 
มหาวิทยาลัยเชยีงใหม 
สถาบันเทคโนโลยีราชมงคล 

2547 
2543 
2534 

6 9 9 9 

หมายเหตุ   *ผูรับผิดชอบหลักสูตร และลําดับท่ี 1 เปนประธานหลักสูตร 
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3.1.2 อาจารยประจํา 

ลําดับ ชื่อ-สกุล 
ตําแหนง
วิชาการ 

คุณวุฒิ-สาขาวิชา สําเร็จจาก ปที่จบ 
ภาระงานสอน ชม./สัปดาห 

2560 2561 2562 2563 
1 นายเทอดเกียรติ   

ลิมปทีปราการ 
ผูชวย

ศาสตราจารย 
Ph.D. 
 
 
M.S. 
 
วศ.บ. 

(Mechanical 
Engineering) 
 
(Mechanical 
Engineering) 
(วิศวกรรมเคร่ืองกล) 

Florida Atlantic 
University, United States 
of America Oklahoma 
State University, United 
States of America 
สถาบันเทคโนโลยีราชมงคล 

2549 
 
 

2543 
 

2538 

6 9 9 9 

2 นายภาณุ   
ประทมุนพรัตน 

ผูชวย 
ศาสตราจารย 

Ph.D.  
 
วศ.ม. 
วศ.บ. 

(Mechanical 
Engineering)  
(วิศวกรรมเคร่ืองกล) 
(วิศวกรรมเคร่ืองกล) 

Northumbria University, 
Newcastle, United Kingdom 
จุฬาลงกรณมหาวิทยาลัย   
สถาบันเทคโนโลยีพระจอม
เกลาพระนครเหนือ 

2555 
 

2539 
2535 

 

6 9 9 9 

3 นายขวัญชัย   
   จอยเจริญ 

ผูชวย 
ศาสตราจารย 

ปร.ด. 
 
วศ.ม. 
วศ.บ. 

(เทคโนโลยีพลังงาน) 
 
(วิศวกรรมเคร่ืองกล)  
(วิศวกรรมเคร่ืองกล) 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระ
จอมเกลาธนบุรี 
จุฬาลงกรณมหาวิทยาลัย    
สถาบันเทคโนโลยีราชมงคล 

2555 
 

2540 
2536 

6 9 9 9 

 

4. องคประกอบเกี่ยวกับประสบการณภาคสนาม (การฝกงานอุตสาหกรรม) 
- ไมมี – 

5. ขอกําหนดเกี่ยวกับการทําโครงงานหรืองานวิจัย 
 นักศึกษาทุกคนตองมีหัวของานวิจัยของตนเอง โดยเปนการคนควาวิจัยในหัวขอท่ีนาสนใจในสาขาวิชา
วิศวกรรมเครื่องกล ภายใตการดูแลและใหคําปรึกษาจากอาจารยผูควบคุม มีขอบเขตการทํางานท่ีชัดเจน  การ
รายงานความกาวหนาทุกภาคการศึกษา  การเขียนวิทยานิพนธตามรูปแบบท่ีกําหนด การนําเสนอผลงานตอท่ี
ประชุมและทดสอบความรูดวยปากเปลาตอคณะกรรมการสอบ    

5.1 คําอธิบายโดยยอ 
 เปนโครงการวิจัยเชิงลึกในสาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล เพ่ือสรางองคความรูใหม เทคโนโลยีหรือการ
ประยุกตในกระบวนการผลิตท่ีใชศาสตรทางเครื่องกล  มีการเขียนวิทยานิพนธตามรูปแบบท่ีกําหนด การนําเสนอ
ผลงานตอท่ีประชุมและทดสอบความรูดวยปากเปลาตอคณะกรรมการสอบ 

5.2 มาตรฐานผลการเรียนรู 
1. สามารถวางแผน  กําหนดกรอบแนวคิดและวิธีดําเนินงานในการทําวิจัยเพ่ือวิทยานิพนธหรือ

โครงการทางวิชาการอยางเปนระบบไดดวยตนเอง 
2. สามารถใชเทคโนโลยีสารสนเทศในการเรียนรูติดตามความกาวหนาทางเทคโนโลยีใหมๆ           

ท่ีเก่ียวของ มีการสืบคนขอมูลอยางเปนระบบ  
3. สามารถดําเนินงานวิจัยหรือโครงการทางวิชาการอยางสรางสรรคดวยตนเอง โดยใชความรูท้ัง

ภาคทฤษฎี  ภาคปฏิบัติ ดุลยพินิจ เทคนิควิจัยหรือเทคนิคคํานวณและการวิเคราะห  เพ่ือหา
ขอสรุปท่ีสมบูรณท่ีขยายองคความรูเดิมหรือแนวทางปฏิบัติไดอยางมีนัยสําคัญ 

4. สามารถสืบคน ตีความ และใชความรูท้ังภาคทฤษฎีและภาคปฏิบัติ เพ่ือแกไขปญหาหรือจัดการ
กับบริบทใหมทางวิชาการและวิชาชีพดานวิศวกรรมเครื่องกล 

5. สามารถสังเคราะหและพัฒนาองคความรูใหมทางดานวิศวกรรมเครื่องกลไดอยางสรางสรรคจาก
องคความรูเดิม  

6. สามารถสื่อสารอยางมีประสิทธิภาพ โดยใชการสื่อสารดวยปากเปลาและการเขียน รวมท้ัง
สามารถนําเสนอรายงานแบบเปนทางการไดด ี
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5.3 ชวงเวลา 
ภาคการศึกษาท่ี 1-2  ปการศึกษาท่ี 2 

5.4 จํานวนหนวยกิต 
 12   หนวยกิต 

5.5 การเตรียมการ 
1. อาจารยท่ีปรึกษาวิทยานิพนธและนักศึกษาตองเสนอหัวขอวิทยานิพนธภายในภาคการศึกษาแรก

เขา ใหกับคณะกรรมการบริหารหลักสูตร  
2. มีการกําหนดชั่วโมงการใหคําปรึกษาทุกสัปดาห  
3. หลักสูตรมีการแนะนําแนวทางการทําวิทยานิพนธ   

5.6 กระบวนการประเมินผล 

1. นักศึกษาทุกคนตองมีการนําเสนอรายงานความกาวหนาวิทยานิพนธปละ 2 ครั้ง ตลอดชวงการ
ทําวิทยานิพนธ ใหกับคณะกรรมการ 

2. ตองเสนอและสอบผานการสอบปากเปลาข้ันสุดทายโดยคณะกรรมการซ่ึงประกอบดวย
ผูทรงคุณวุฒิภายในมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี และผูทรงคุณวุฒิอยางนอยอีก 1 คน 
จากภายนอกมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี  

3. ตองสงรายงานวิทยานิพนธฉบับสมบูรณตามรูปแบบท่ีมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี
กําหนด 

4. ขอกําหนดอ่ืนๆ ใหเปนไปตามขอบังคับมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี วาดวยการศึกษา
ระดับบัณฑิตศึกษา พ.ศ. 2559 และท่ีแกไขเพ่ิมเติม 
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หมวดท่ี 4  ผลการเรียนรู  กลยุทธการสอนและการประเมินผล 
 

1. การพัฒนาคุณลักษณะพิเศษของนักศึกษา 
คุณลักษณะพิเศษ กลยุทธหรือกิจกรรมของนักศึกษา 
1.  ดานบุคลิกภาพ  
 
 
 
 
 

1. มีการสอนเรื่องการเขารวมประชุมและนําเสนอผลงานวิชาการ  ผาน
รายวิชาสัมมนาทางวิศวกรรมเครื่องกล และอ่ืนๆ  เปนการเสริมสราง
และฝกบุคลิกภาพรวมถึงมารยาทของผูเขารวมประชุมสัมมนา 

2. มีการรายงานทางวิชาการอยางตอเนื่องผานวิชาวิทยานิพนธ  และ     
วิชาเรียน  ทําใหนักศึกษามีความเชื่อม่ันในตนเอง กลาแสดงความคิดเห็น
ของตนเอง  เกิดความรูและทักษะทางปญญา  

2.  ดานภาวะผูนํา และ
ความรับผิดชอบตลอดจน
มีวินัยในตนเอง 

1. การตรงตอเวลา และสมํ่าเสมอตอการเขาชั้นเรียน 
2. ใหมีการทํางานกลุมเพ่ือฝกดานภาวะผูนําในรายวิชาของหลักสูตรและ

กิจกรรมของภาควิชาฯ 
3. การกลาแสดงความคิดเห็น อภิปรายในวิชาสัมมนาและวิทยานิพนธ 

รวมถึงสามารถวิเคราะห แกปญหาไดอยางมีประสิทธิภาพ ซ่ึงนําไปสูการ
จัดทําวิทยานิพนธและเผยแพรผลงานทางวิชาการอยางมีประสิทธิภาพ
สูงสุด 

3.  คุณธรรม จริยธรรม และ
จรรยาบรรณวิชาชีพ 

สอนและสอดแทรกคุณธรรม จริยธรรมและจรรยาบรรณทางวิชาการและ
วิชาชีพ ผานรายวิชาและวิทยานิพนธ  

             
2. การพัฒนาผลการเรียนรูในแตละดาน 

2.1 คุณธรรม จริยธรรม 
2.1.1 ผลการเรียนรูดานคุณธรรม จริยธรรม 

1. มีคุณธรรม จริยธรรม และมีจรรยาบรรณทางวิชาการและวิชาชีพ  
2. มีทักษะการจัดการและวินิจฉัยปญหาท่ีซับซอนทางคุณธรรม จริยธรรม และ

จรรยาบรรณ โดยประยุกตใชความรู หลักฐาน เหตุผลและมีวิจารณญาณไดอยาง
เหมาะสมดวยตนเอง  รวมท้ังสนับสนุนผูอ่ืนใหมีการใชคุณธรรม จริยธรรมในการ
จัดการ 

3. มีความรับผิดชอบตอตนเองและสังคมเคารพกฎระเบียบและขอบังคับตางๆ       
ขององคกรและสังคม 

4. มีภาวะเปนผูนํา สามารถทํางานเปนหมูคณะ แกไขขอขัดแยงตามลําดับความสําคัญ 
2.1.2 กลยุทธการสอนท่ีใชพัฒนาการเรียนรูดานคณุธรรม จริยธรรม 

1. จัดใหมีการสอนดานจรรยาบรรณทางวิชาชีพใหแกนักศึกษาท่ีไมไดสําเร็จการศึกษา
ระดับปริญญาตรีสาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล โดยอยูในวิชาความรูพ้ืนฐานทาง
วิศวกรรมเครื่องกล  สําหรับนักศึกษาปริญญาโทท่ัวไป จะมีการสอนดานคุณธรรม 
จ ริ ย ธ ร รมและ กร ณี ศึ กษ า ก า ร จั ด ก า ร ป ญห า ใ น ร าย วิ ช า สั ม ม น า ท า ง
วิศวกรรมเครื่องกลรวมท้ังมีการสอดแทรกการเรียนรูดานคุณธรรม จริยธรรมใน
รายวิชาสอนอ่ืนๆ และวิทยานิพนธของหลักสูตร 
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2. หลักสูตรจัดใหมีการปลูกฝงเรื่องวินัยและความรับผิดชอบในการทํางาน เชน  การ
ตรงตอเวลาในการทํางานและสงงาน  ผลสัมฤทธิ์ของงาน    

3. ดานความรับผิดชอบตอผูอ่ืน ภาวะผูนําและผูตาม และการรับฟงความคิดเห็นจาก
ผูอ่ืน จะใชการทํางานกลุมและการนําเสนองาน ซ่ึงพิจารณาจากผูเขาฟงในท่ีประชุม
กรรมการสอบ  อาจารยผูสอน และเพ่ือนรวมงาน รวมท้ังกิจกรรมเสริมตางๆ  

4. เคารพกฎระเบียบของสถานศึกษาและการเรียนการสอน 
2.1.3 กลยุทธการประเมินผลการเรียนรูดานคุณธรรม จริยธรรม 

1. ประเมินจากการสอบในรายวิชาเรียนท่ีกําหนด 
2. ประเมินจากการมีวินัยในการเรียน  การสงงานตามกําหนด และการมีสวนรวมใน

กิจกรรม  
3. ประเมินจากการมีวินัยและความรับผิดชอบในหนาท่ีจากการทําวิทยานิพนธ 
4. ประเมินจากแบบสอบถามสมาชิกในกลุมกิจกรรมตางๆ  
5. ประเมินปริมาณจากการทุจริตในการทํางานและการสอบ 

2.2 ความรู 
2.2.1 ผลการเรียนรูดานความรู 

1. มีความรูและความเขาใจอยางถองแทในเนื้อหาสาระหลักท้ังพ้ืนฐานและทฤษฎีท่ี
สําคัญของสาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล  และสามารถประยุกตความรูไดอยาง
เหมาะสม 

2. มีความรูและทักษะในการใชเครื่องมือเฉพาะทางหรือเครื่องมือเพ่ือคํานวณทาง
วิศวกรรมเครื่องกล  

3. มีความเขาใจตอการพัฒนาองคความรูใหม สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกลท่ี
สอดคลองกับวิทยานิพนธหรือโครงการวชิาการ และตระหนักถึงผลกระทบขององค
ความรูนั้นๆ ตอสภาพปจจุบันและอนาคต 

4. มีความรูความเขาใจอยางลึกซ้ึงในทฤษฎี และ/หรือการออกแบบ การปฏิบัติ และ
เทคนิคการวิจัยเพ่ือวิทยานิพนธหรือโครงการวิชาการ  เพ่ือหาขอสรุปแนวทางการ
ทํางานท่ีเหมาะสม และสามารถบูรณาการความรูทางสาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล
และศาสตรอ่ืนๆ ท่ีเก่ียวของ   

2.2.2 กลยุทธการสอนท่ีใชพัฒนาการเรียนรูดานความรู 
 ใชการเรียนการสอนในหองเรียนควบคูกับการทํางานวิจัยเพ่ือวิทยานิพนธ ดังนี้ 

1. มีการเรียนการสอนความรูเนื้อหาสาระหลักและเครื่องมือเฉพาะทางหรือเครื่องมือ
คํานวณในรายวิชาของหลักสูตร และมีการสอดแทรกใหติดตามองคความรูใหมๆ 
จากบทความวิชาการ   

2. มีการนําเสนองานวิจัยเชิงลึกจากวิทยากรรับเชิญท่ีมีความเชี่ยวชาญเฉพาะเรื่อง 
3. จัดใหมีการสัมมนาทางวิศวกรรมเครื่องกล เพ่ือใหนักศึกษาไดมีการสืบคนขอมูล  

เรียนรูความรูและเทคโนโลยีใหมๆ ทางวิศวกรรมเครื่องกล และสามารถบูรณาการ
ทางความรู  

4. มีการทํางานวิจัยเชิงลึก โดยนักศึกษาตองคนควาขอมูลและใชกระบวนการทางวิจัย  
รวมท้ังตองวิเคราะหและสรุปประเด็นท่ีสําคัญจากการคนควา 
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2.2.3 กลยุทธการประเมินผลการเรียนรูดานความรู 
1. การประเมินผลการเรียนรูในหองเรียนหรือสถานประกอบการ ประกอบดวย การสอบ 

รายงานท่ีไดรับมอบหมายและ/หรือการนําเสนอรายงาน 
2. การประเมินผลการเรียนรู จากวิชาสัมมนาทางวิศวกรรมเครื่องกลประกอบดวย 

การตอบคําถาม การแสดงความคิดเห็น ความรูจากบทความวิชาการและผลสัมฤทธิ์
จากรายงานท่ีไดรับมอบหมาย 

3. การประเมินผลการเรยีนรูจากวิทยานิพนธ ประกอบดวย การประเมินเอกสารควบคู
กับการสอบปากเปลาของคณะกรรมการสอบ 

2.3 ทักษะทางปญญา 
2.3.1 ผลการเรียนรูดานทักษะทางปญญา 

 นักศึกษาตองสามารถใชความรูเดิมรวมกับความรูหลักในสาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล
เพ่ือพัฒนาสรางสรรคองคความรูใหมหรือขยายเแนวทางปฏิบัติแบบใหมไดอยางมีนัยสําคัญดวยตนเอง       
โดยเนนใชกระบวนการวิจัยเปนกระบวนการศึกษานํา ซ่ึงผลการเรียนรูดานทักษะทางปญญาตองประกอบดวย 

1. สามารถวางแผน  กําหนดกรอบแนวคิดและวิธีดําเนินงานในการทําวิจัยเพ่ือ
วิทยานิพนธหรือโครงการทางวิชาการอยางเปนระบบไดดวยตนเอง 

2. สามารถดําเนินงานวิจัยหรือโครงการทางวิชาการอยางสรางสรรคดวยตนเอง โดยใช
ความรู ท้ังภาคทฤษฎีและ/หรือภาคปฏิบัติ ดุลยพินิจ เทคนิควิจัยหรือเทคนิค
คํานวณ และการวิเคราะห  เพ่ือหาขอสรุปท่ีสมบูรณท่ีขยายองคความรูเดิมหรือ
แนวทางปฏิบัติไดอยางมีนัยสําคัญ 

3. สามารถสืบคน ตีความ และใชความรูท้ังภาคทฤษฎีและ/หรือภาคปฏิบัติ เพ่ือแกไข
ปญหาหรือจัดการกับบริบทใหมทางวิชาการและวิชาชีพดานวิศวกรรม เครื่องกล 

4. สามารถสังเคราะหและพัฒนาองคความรูใหมทางดานวิศวกรรมเครื่องกลไดอยาง
สรางสรรคจากองคความรูเดิม 

2.3.2 กลยุทธการสอนท่ีใชพัฒนาการเรียนรูดานทักษะทางปญญา 
1. ใหมีโครงงานทางวิชาการเพ่ือเปนกรณีศึกษาจากรายวิชาเรียนและวิชาสัมมนาทาง

วิศวกรรมเครื่องกล ซ่ึงตองมีการสืบคน ความรู ดุลยพินิจ การวิเคราะห การอภิปราย 
การหาขอสรุป การทํารายงาน การนําเสนอและตอบคําถาม   

2. กระบวนการวิจัยในวิชาวิทยานิพนธ เพ่ือพัฒนาองคความรูใหมหรือแนวทางปฏิบัติ
แบบใหมอยางมีนัยสําคัญ 

2.3.3 กลยุทธการประเมินผลการเรียนรูดานทักษะทางปญญา 
1. ประเมินจากผลท่ีไดจากโครงงานทางวิชาการของรายวิชาเรียนในหลักสูตร        

การมีสวนรวมในการอภิปราย  ความสมบูรณของงาน 
2. ประเมินจากผลการปฏิบัติงานจริงจากวิทยานิพนธของนักศึกษาในแตละภาค

การศึกษาและในภาพรวม โดยใชวิธีการประเมินเอกสารควบคูกับการสอบปากเปลา
ของคณะกรรมการสอบ เชน การประเมินจากแผนการทํางานและการดําเนินงาน  
การรายงานความกาวหนา ความเขาใจในทฤษฎีและการประยุกต  เทคนิคการวิจัย 
การออกแบบการทดลองและเครื่องมือ ผลการทดลอง  การวิเคราะหขอสรุปท่ี
สมบูรณเพ่ือขยายองคความรูหรือการประยุกตใชจากท่ีมีอยูเดิม 
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2.4 ทักษะความสัมพันธระหวางบุคคลและความรับผิดชอบ 
2.4.1 ผลการเรียนรูดานทักษะความสัมพันธระหวางบุคคลและความรับผิดชอบ 

1. มีความรับผิดชอบในการดําเนินงานของตนเองและ/หรืองานกลุม  
2. สามารถตัดสินใจในการดําเนินงานไดดวยตนเองและประเมินผลงานของตนเองได    
3. สามารถวางแผนเพ่ือพัฒนาตนเองใหมีประสิทธิภาพในการปฏิบัติงานท้ังของตนเอง

และ/หรืองานกลุม  
4. สามารถแสดงความเปนผูนําไดอยางเหมาะสมตามโอกาส และทํางานรวมกับผูอ่ืน

ไดอยางมีประสิทธิภาพ    
2.4.2 กลยุทธการสอนท่ีใชพัฒนาการเรียนรูดานทักษะความสัมพันธระหวางบุคคลและ           

ความรับผิดชอบ 
ใชการสอดแทรกลงในการสอนท่ีตองมีการทํางานเปนกลุมและวิชาสัมมนาท่ีตองมี

กิจกรรมรวมกัน ซ่ึงตองมีความรับผิดชอบ การกระจายงานตามหนาท่ี รวมท้ังวิชาวิทยานิพนธเพ่ือให       การ
ทํางานสําเร็จลุลวง เปนไปตามตารางเวลา และไดความสมบูรณของงาน 

2.4.3 กลยุทธการประเมินผลการเรียนรูดานทักษะความสัมพันธระหวางบุคคลและ      
ความรับผิดชอบ 
1. ประเมินจากพฤติกรรมและการแสดงออกของนักศึกษาในการนําเสนอรายงานกลุม

ในชั้นเรียน  แบบประเมินของสมาชิกในกลุม 
2. ประเมินจากพฤติกรรมการรวมกิจกรรมตางๆ และความครบถวนชัดเจนตรง

ประเด็นของกลุม 
3. ประเมินจากผลการปฏิบัติงานในวิชาวิทยานิพนธ การรายงานความกาวหนา

วิทยานิพนธ และการสอบปากเปลาวิทยานิพนธ 
2.5 ทักษะการวิเคราะหเชิงตัวเลข การส่ือสาร และการใชเทคโนโลยีสารสนเทศ 

2.5.1 ผลการเรียนรูดานทักษะการวิเคราะหเชิงตัวเลข การส่ือสาร และการใชเทคโนโลยี
สารสนเทศ 
1. มีทักษะในการใชเครื่องมือดานคณิตศาสตรและสถิติ ในการจัดการขอมูลและเสนอ

แนวทางการแกไขปญหา 
2. สามารถใชเทคนิคทางคณิตศาสตรและสถิติ รวมกับองคความรูในการประมวล การ

แปลความหมาย  การวิเคราะหขอมูลผลการทดลองเพ่ืออธิบายปรากฎการณทาง
วิศวกรรมเครื่องกล 

3. สามารถสื่อสารอยางมีประสิทธิภาพกับกลุมบุคคลหลากหลาย โดยใชการสื่อสาร
ดวยปากเปลาและการเขียน การนําเสนอรายงานท้ังในแบบทางการและไมเปน
ทางการ 

4. สามารถใชเทคโนโลยีสารสนเทศในการเรียนรูติดตามความกาวหนาทางเทคโนโลยี 
และการสืบคนขอมูลอยางเปนระบบไดอยางมีประสิทธิภาพ 

2.5.2 กลยุทธการสอนท่ีใชพัฒนาการเรียนรูดานทักษะการวิเคราะหเชิงตัวเลข การส่ือสาร 
และการใชเทคโนโลยีสารสนเทศ 
1. จัดกิจกรรมการเรียนรูการใชเครื่องมือดานคณิตศาสตรและสถิติในรายวิชาดวย

สถานการณจําลอง และ/หรือสถานการณจริงเพ่ือใหนักศึกษามีทักษะ สามารถ
วิเคราะหคัดกรองหรือสังเคราะหขอมูลทางคณิตศาสตรและสถิติเพ่ือนํามาใชใน
การศึกษาคนควาปญหาทางดานวิศวกรรมเครื่องกล    
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2. จัดใหมีกิจกรรมการสื่อสารท้ังแบบปากเปลาและการเขียน การนําเสนอรายงาน
อยางเปนทางการและไมเปนทางการ ในรายวิชาการเรียนการสอน สัมมนาทาง
วิศวกรรมเครื่องกล วิทยานิพนธ  

3. สงเสริมใหนักศึกษานําเสนอผลงานทางวิชาการในท่ีประชุมวิชาการท้ังภายในและ
ภายนอกมหาวิทยาลัย รวมท้ังนิทรรศการเพ่ือใหนักศึกษามีทักษะการสื่อสารท่ีดี
และสามารถนําเสนอรายงานไดอยางเหมาะสม 

4. จัดใหมีการแนะนําและปฏิบัติจริงเพ่ือใชเทคโนโลยีสารสนเทศเพ่ือสืบคนขอมูล  
การใชฐานขอมูลในรายวิชาสัมมนาทางวิศวกรรมเครื่องกล วิทยานิพนธ        
รายวิชาเรียน เพ่ือติดตามความกาวหนาทางเทคโนโลยีสาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล   

2.5.3 กลยุทธการประเมินผลการเรียนรูดานทักษะการวิเคราะหเชิงตัวเลข การส่ือสาร   
และการใชเทคโนโลยีสารสนเทศ 
1. ประเมินผลการเรียนรูดานทักษะการวิเคราะหเชิงตัวเลข ใชการสอบขอเขียน    การ

ทํารายงานโครงการทางวิชาการ หรือการสอบปากเปลาจากอาจารยผูสอน  
อาจารย ท่ีปรึกษาวิทยานิพนธ  หรือคณะกรรมการสอบ โดยพิจารณาจาก           
การอธิบาย การใชเครื่องมือ การคัดกรองขอมูลทางคณิตศาสตรและสถิติ  ขอจํากัด
และความเหมาะสมของเครื่องมือ   

2. ประเมินผลการเรียนรูดานการสื่อสาร และการใชเทคโนโลยีสารสนเทศ ใชการสอบ
ปากเปลาจากอาจารยผูสอน อาจารยท่ีปรึกษาวิทยานิพนธหรือคณะกรรมการสอบ 
โดยพิจารณาจากการอธิบาย  การตอบคําถาม วิธีการนําเสนอรายงาน 

 

3. แผนท่ีแสดงการกระจายความรับผิดชอบมาตรฐานผลการเรียนรูจากหลักสูตรสูรายวิชา (Curriculum 
Mapping) 
ผลการเรียนรูในตารางมีความหมายดังนี้ 

3.1 คุณธรรม จริยธรรม 

1. มีคุณธรรม จริยธรรม และมีจรรยาบรรณทางวิชาการและวิชาชีพ 
2. มีทักษะการจัดการและวินิจฉัยปญหาท่ีซับซอนทางคุณธรรม จริยธรรม และจรรยาบรรณ 

โดยประยุกตใชความรู หลักฐาน เหตุผลและมีวิจารณญาณไดอยางเหมาะสมดวยตนเอง  
รวมท้ังสนับสนุนผูอ่ืนใหมีการใชคุณธรรม จริยธรรมใน การจัดการ 

3. มีความรับผิดชอบตอตนเองและสังคม เคารพกฎระเบียบและขอบังคับตางๆ ขององคกร
และสังคม 

4. มีภาวะเปนผูนํา สามารถทํางานเปนหมูคณะ แกไขขอขัดแยงตามลําดับความสําคัญ 
3.2 ความรู 

1. มีความรูและความเขาใจอยางถองแทในเนื้อหาสาระหลักท้ังพ้ืนฐานและทฤษฎีท่ีสําคัญ
ของสาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล  และสามารถประยุกตความรูไดอยางเหมาะสม 

2. มีความรูและทักษะในการใชเครื่องมือเฉพาะทาง หรือเครื่องมือเพ่ือคํานวณทาง
วิศวกรรมเครื่องกล 

3. มีความเขาใจตอการพัฒนาองคความรูใหม สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล ท่ีสอดคลองกับ
วิทยานิพนธหรือโครงการวิชาการ และตระหนักถึงผลกระทบขององคความรูนั้นๆ ตอ
สภาพปจจุบันและอนาคต 
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4. มีความรูความเขาใจอยางลึกซ้ึงในทฤษฎี และ/หรือการออกแบบ การปฏิบัติและเทคนิค
การวิจัยเพ่ือวิทยานิพนธหรือโครงการวิชาการ เพ่ือหาขอสรุปแนวทางการทํางานท่ี
เหมาะสม และสามารถบูรณาการความรูทางสาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกลและศาสตรอ่ืนๆ 
ท่ีเก่ียวของ 

3.3 ทักษะทางปญญา 
1. สามารถวางแผน  กําหนดกรอบแนวคิดและวิธีดําเนินงานในการทําวิจัยเพ่ือวิทยานิพนธ

หรือโครงการทางวิชาการอยางเปนระบบไดดวยตนเอง 
2. สามารถดําเนินงานวิจัยหรือโครงการทางวิชาการอยางสรางสรรคดวยตนเอง โดยใช

ความรูท้ังภาคทฤษฎีและ/หรือภาคปฏิบัติ ดุลยพินิจ เทคนิควิจัยหรือเทคนิคคํานวณ และ
การวิเคราะห  เพ่ือหาขอสรุปท่ีสมบูรณท่ีขยายองคความรูเดิมหรือแนวทางปฏิบัติไดอยาง
มีนัยสําคัญ 

3. สามารถสืบคน ตีความ และใชความรูท้ังภาคทฤษฎีและ/หรือภาคปฏิบัติ เพ่ือแกไขปญหา
หรือจัดการกับบริบทใหมทางวิชาการและวิชาชีพดานวิศวกรรมเครื่องกล 

4. สามารถสังเคราะหและพัฒนาองคความรูใหมทางดานวิศวกรรมเครื่องกลไดอยาง
สรางสรรคจากองคความรูเดิม  

3.4 ทักษะความสัมพันธระหวางบุคคลและความรับผิดชอบ 
1. มีความรับผิดชอบในการดําเนินงานของตนเองและ/หรืองานกลุม  
2. สามารถตัดสินใจในการดําเนินงานไดดวยตนเองและประเมินผลงานของตนเองได    
3. สามารถวางแผนเพ่ือพัฒนาตนเองใหมีประสิทธิภาพในการปฏิบัติงานท้ังของตนเองและ/

หรืองานกลุม  
4. สามารถแสดงความเปนผูนําไดอยางเหมาะสมตามโอกาสและทํางานรวมกับผูอ่ืนไดอยาง

มีประสิทธิภาพ    
3.5 ทักษะการวิเคราะหเชิงตัวเลข การส่ือสาร และการใชเทคโนโลยีสารสนเทศ 

1. มีทักษะในการใชเครื่องมือดานคณิตศาสตรและสถิติ ในการจัดการขอมูลและเสนอแนว
ทางการแกไขปญหา 

2. สามารถใชเทคนิคทางคณิตศาสตรและสถิติ รวมกับองคความรูในการประมวลผล การ
แปลความหมาย  การวิเคราะหขอมูลผลการทดลองเพ่ืออธิบายปรากฎการณทาง
วิศวกรรมเครื่องกล 

3. สามารถสื่อสารอยางมีประสิทธิภาพกับกลุมบุคคลหลากหลาย โดยใชการสื่อสารดวยปาก
เปลาและการเขียน การนําเสนอรายงานท้ังในแบบทางการและไมเปนทางการ  

4. สามารถใชเทคโนโลยีสารสนเทศในการเรียนรูติดตามความกาวหนาทางเทคโนโลยี และ
การสืบคนขอมูลอยางเปนระบบไดอยางมีประสิทธิภาพ 
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แผนท่ีแสดงการกระจายความรับผิดชอบมาตรฐานผลการเรียนรูจากหลักสูตรสูรายวิชา (Curriculum Mapping) 

•     ความรับผิดชอบหลัก  ο  ความรับผิดชอบรอง 
 

รายวิชา 
1.คุณธรรม 
จริยธรรม 

2. ความรู 3. ทักษะทางปญญา 
4. ทักษะความสัมพันธ

ระหวางบุคคลและ
ความรับผิดชอบ 

5. ทักษะการวิเคราะห
เชิงตัวเลข การส่ือสาร 
และการใชเทคโนโลยี

สารสนเทศ 
1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 

04-300-601 คณิตศาสตรวิศวกรรมเครื่องกล  
ข้ันสูง 

• ο   •   ο   • ο ο •   • ο  
 

04-300-602 ระเบียบวิธีเชิงตัวเลขข้ันสูง  ο   •   ο   • ο ο    • ο   

04-300-603 การวิเคราะหและการแกปญหา 
ทางวิศวกรรมเครื่องกล 

ο •  ο  •    ο •  •   ο ο •  
 

04-300-604 สัมมนาทางวิศวกรรมเครื่องกล  • ο • • • ο ο ο • ο • ο • • ο ο ο ο • • 
04-310-601 พลศาสตรของระบบและการ

ควบคุม 
ο ο •  • ο ο  ο • ο  • • • • • ο • ο 

04-310-602 หุนยนตอุตสาหกรรม • ο ο  • ο ο  • ο ο  ο • ο  ο ο •  

04-320-601 วิศวกรรมและเทคโนโลยี 
                 ลอเลื่อน 

• • ο • ο • • • • • • ο • • ο • • • • ο 

04-320-602 กลศาสตรความแข็งแรงข้ันสูง ο ο •  • ο ο  ο • ο  • • • • • ο • ο 
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แผนท่ีแสดงการกระจายความรับผิดชอบมาตรฐานผลการเรียนรูจากหลักสูตรสูรายวิชา (Curriculum Mapping) 

•     ความรับผิดชอบหลัก  ο  ความรับผิดชอบรอง 
 

รายวิชา 
1.คุณธรรม 
จริยธรรม 

2. ความรู 3. ทักษะทางปญญา 
4. ทักษะความสัมพันธ

ระหวางบุคคลและ
ความรับผิดชอบ 

5. ทักษะการวิเคราะห
เชิงตัวเลข การส่ือสาร 
และการใชเทคโนโลยี

สารสนเทศ 
1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 

04-330-601  การออกแบบระบบวิศวกรรม
พลังงาน 

ο ο •  • ο ο   • ο ο • ο  ο • ο  ο 

04-330-602 การคํานวณเชิงตัวเลขทาง
พลศาสตรของไหล 

• ο   •   ο   • ο ο •    • ο  

04-340-601 การออกแบบทางวิศวกรรมเชิง
ระบบในงานวิศวกรรมเครื่องกล 

ο •  ο  •    ο •  •   ο ο •   

04-340-602 การวิเคราะหปญหาสําหรับงาน       
                ระบบและออกแบบเครือ่งกล 

ο ο ο ο • ο   ο • ο ο • • ο ο • ο ο ο 

04-310-701 การควบคุมข้ันสูง • • ο • ο • • • • • • ο • • ο • • • • ο 
04-310-702 การวัดผลและเครื่องมือวัด • ο ο  •  ο  • ο ο  ο • ο  ο ο •  

04-310-703 พลศาสตรเชิงวิเคราะห ο ο •  • ο ο  ο • ο  • • • • • ο • ο 
04-310-704 ทฤษฎีการสั่นสะเทือน • ο ο  • ο ο  • ο ο  ο • ο  ο ο •  
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แผนท่ีแสดงการกระจายความรับผิดชอบมาตรฐานผลการเรียนรูจากหลักสูตรสูรายวิชา (Curriculum Mapping) 

•     ความรับผิดชอบหลัก  ο  ความรับผิดชอบรอง 
 

รายวิชา 
1.คุณธรรม 
จริยธรรม 

2. ความรู 3. ทักษะทางปญญา 
4. ทักษะความสัมพันธ

ระหวางบุคคลและ
ความรับผิดชอบ 

5. ทักษะการวิเคราะห
เชิงตัวเลข การส่ือสาร 
และการใชเทคโนโลยี

สารสนเทศ 
1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 

04-310-705 หัวขอเลือกทางดานหุนยนตและ
การควบคุม 

ο •  ο  •    ο •  •   ο ο    

04-320-701 ระเบียบวิธีไฟไนตเอลิเมนต • ο   •   ο   • ο ο •    • ο  

04-320-702 การออกแบบและคํานวณ
สมรรถนะของรถไฟ 

• ο ο  • ο   •  ο  • •  ο •  ο  

04-320-703 การเดินรถไฟและการควบคุม  •   • • ο ο ο • •    ο • ο   ο 
04-320-704 เทคโนโลยีการบํารุงรักษา 
                 ลอเลื่อน 

ο ο • ο • ο ο ο ο • ο ο • • ο ο • ο ο ο 

04-320-705 ระบบอาณัติสัญญาณและ
ควบคุมรถไฟ 

ο •  ο  •    ο •     ο ο    

04-320-706 การบริหารโครงการระบบราง  •   • • ο ο ο • •    ο • ο   ο 
04-320-707  หัวขอเลือกทางดานวิศวกรรม

ระบบราง 
ο •  ο  •    ο •  •   ο ο    
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แผนท่ีแสดงการกระจายความรับผิดชอบมาตรฐานผลการเรียนรูจากหลักสูตรสูรายวิชา (Curriculum Mapping) 

•     ความรับผิดชอบหลัก  ο  ความรับผิดชอบรอง 
 

รายวิชา 
1.คุณธรรม 
จริยธรรม 

2. ความรู 3. ทักษะทางปญญา 
4. ทักษะความสัมพันธ

ระหวางบุคคลและ
ความรับผิดชอบ 

5. ทักษะการวิเคราะห
เชิงตัวเลข การส่ือสาร 
และการใชเทคโนโลยี

สารสนเทศ 
1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 

04-330-701  วิศวกรรมกังหันลม ο •  ο  •    ο •     ο ο    

04-330-702  การจัดการพลังงานในโรงงาน 
                 อุตสาหกรรม 

 •   • • ο ο ο • •    ο • ο   ο 

04-330-703 การออกแบบระบบความรอน ο ο ο ο • ο   ο • ο ο • • ο ο • ο ο ο 
04-330-704  วิศวกรรมพลังงานแสงอาทิตย  •   • • ο ο ο • •    ο • ο   ο 
04-330-705  การออกแบบกังหัน ο ο • ο • ο ο ο ο • ο ο • • ο ο • ο ο ο 
04-330-706  เทคโนโลยีการแปลงพลังงาน 
 ชีวมวล   

ο •  ο  •    ο •     ο ο    

04-330-707  หัวขอเลือกทางดานวิศวกรรม  
 พลังงาน 

 •   • • ο ο ο • •    ο • ο   ο 

04-340-701  เธอรโมไดนามิกสข้ันสูง  •   • • ο ο ο • •    ο • ο   ο 
04-340-702  ทฤษฎีความยืดหยุน ο ο • ο • ο ο ο ο • ο ο • • ο ο • ο ο ο 
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แผนท่ีแสดงการกระจายความรับผิดชอบมาตรฐานผลการเรียนรูจากหลักสูตรสูรายวิชา (Curriculum Mapping) 

•     ความรับผิดชอบหลัก  ο  ความรับผิดชอบรอง 
 

รายวิชา 
1.คุณธรรม 
จริยธรรม 

2. ความรู 3. ทักษะทางปญญา 
4. ทักษะความสัมพันธ

ระหวางบุคคลและ
ความรับผิดชอบ 

5. ทักษะการวิเคราะห
เชิงตัวเลข การส่ือสาร 
และการใชเทคโนโลยี

สารสนเทศ 
1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 1 2 3 4 

04-340-703  กลศาสตรของไหลข้ันสูง ο •  ο  •    ο •     ο ο    

04-340-704  ระบบสะสมพลังงาน  •   • • ο ο ο • •    ο • ο   ο 
04-340-705  หัวขอเลือกทางดานงานระบบ   

และออกแบบเครื่องกล 
 •   • • ο ο ο • •    ο • ο   ο 

04-300-701 วิทยานิพนธ • • • • • • • • • • • • • • • • • • • • 
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หมวดท่ี 5 หลักเกณฑในการประเมินผลนักศึกษา 
 

1. กฎระเบียบหรือหลักเกณฑในการใหระดับคะแนน (Grade) 
ตามขอบังคับมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรีวาดวยการศึกษาระดับบัณฑิตศึกษา พ.ศ. 2559  

(ภาคผนวก ค.) 
1.1 การประเมินผลการศึกษาจะตองกระทําเม่ือสิ้นภาคการศึกษาแตละภาคการศึกษา โดยใหผลการ

ประเมินเปนระดับคะแนน (Grade) ซ่ึงระดับคะแนน คาระดับคะแนน และผลการศึกษาเปน ดังนี้ 
 

ระดับคะแนน คาระดับคะแนน ผลการศึกษา 
A 4.0 ดีเยี่ยม (Excellent) 
B+ 3.5 ดีมาก (Very Good) 
B 3.0 ด ี (Good) 
C+ 2.5 คอนขางดี (Fairly Good) 
C 2.0 พอใช (Fair) 
D+ 1.5 คอนขางพอใช (Poor) 
D 1.0 ออน (Very Poor) 
F 0 ตก (Fail) 
S - สอบผาน (Satisfactory) 
U - สอบไมผาน (Unsatisfactory) 
I - การวัดผลรายวิชายังไมสมบูรณ  (Incomplete) 
W - ขอถอนวิชาเรียนหลังกําหนด (Withdrawal) 
AU - เขารวมฟงการบรรยาย  (Audit) 

 
1.2 การประเมินผลการสอบประมวลผลความรู  การสอบวัดคุณสมบัติ  การสอบวัดมาตรฐานความรู

ภาษาอังกฤษ  การสอบดุษฎีนิพนธ  วิทยานิพนธและการคนควาอิสระใหผลการประเมินเปนระดับคะแนน  
ดังนี ้
 ระดับคะแนน       ผลการศึกษา 
         S        สอบผาน    (Satisfactory) 
         U        สอบไมผาน (Unsatisfactory) 
 
       1.3  ผลสอบดุษฎีนิพนธและวิทยานิพนธท่ีไดรับระดับคะแนน S ในขอ 1.2 ใหมี เกณฑการประเมิน
คุณภาพดุษฎีนิพนธและวิทยานิพนธ ดังนี้  
            1.3.1 ดีเยี่ยม (Excellent)  
            1.3.2 ดี (Good)  
            1.3.3 ผาน (Pass) 
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2. กระบวนการทวนสอบมาตรฐานผลสัมฤทธิ์ของนักศึกษา 
2.1 การทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรูขณะนักศึกษายังไมสําเร็จการศึกษา 

 การทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรูของนักศึกษาเปนสวนหนึ่งของระบบการประกันคุณภาพ
ภายในของมหาวิทยาลัยฯ  ท่ีจะตองทําความเขาใจตรงกันท้ังมหาวิทยาลัยฯ และนําไปดําเนินการจนบรรลุผล
สัมฤทธิ์ ซ่ึงผูประเมินภายนอกจะตองสามารถตรวจสอบได   
 คณะกรรมการบริหารหลักสูตรจะทําการทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรูดังนี้ 

1. การเรียนการสอนในระดับรายวิชา  ประกอบดวย 2 สวนคือ  

- ประเมินจากความคิดเห็นของนักศึกษาตอประสิทธิภาพการสอนและการควบคุม
วิทยานิพนธ   

- ประเมินจากคณะกรรมการบริหารหลักสูตร โดยพิจารณาจากแผนการสอน  เนื้อหา
และความทันสมัย  การประเมินขอสอบ  และผลสัมฤทธิ์ของการเรียนการสอน 

2. การเรียนการสอนในระดับหลักสูตร  ทําไดโดยใชการประกันคุณภาพภายในดําเนินการ
ทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรูและรายงานผล 

2.2 การทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรูหลังนักศึกษาสําเร็จการศึกษา 
 การทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรูหลังนักศึกษาสําเร็จการศึกษานั้น ควรเนนการทําวิจัย
อยางตอเนื่องในดานสัมฤทธิผลของการประกอบอาชีพของมหาบัณฑิต   และนําผลวิจัยท่ีไดมาปรับปรุงการ
เรียนการสอนและหลักสูตร  รวมท้ังการประเมินคุณภาพของหลักสูตรและภาควิชา โดยการดําเนินการมีดังนี ้

1. ศึกษาความพึงพอใจของผูใชมหาบัณฑิต เพ่ือใหไดขอมูลมาพัฒนาบัณฑิตศึกษาในสาขาวิชา 
2. มีการติดตามขอมูลของมหาบัณฑิตตอภาวะการไดงานทําเพ่ือนํามาพัฒนาและปรับปรุง

หลักสูตร 
3. ความคิดเห็นจากผูทรงคุณวุฒิภายนอกหรืออาจารยพิเศษตอกระบวนการเรียนรูและ    

ผลสัมฤทธิของนักศึกษา 
 

3. เกณฑการสําเร็จการศึกษาตามหลักสูตร 
 แผน ก  แบบ ก1  

1. สอบผานการสอบวัดคุณสมบัติ (Qualifying Examination) เพ่ือเปนผูมีสิทธิ์ขอทําวิทยานิพนธ 
2. เสนอวิทยานิพนธ และสอบผานการสอบปากเปลาข้ันสุดทายโดยกรรมการสอบท่ีคณบดีแตงตั้ง 

และตองเปนระบบเปดใหผูสนใจเขารับฟงได  สําหรับผลงานวิทยานิพนธ หรือสวนหนึ่งของวิทยานิพนธตอง
ไดรับการตีพิมพ หรืออยางนอยไดรับการยอมรับใหตีพิมพในวารสารระดับชาติหรือระดับนานาชาติท่ีมี
คุณภาพตามประกาศคณะกรรมการการอุดมศึกษา เรื่องหลักเกณฑการพิจารณาวารสารทางวิชาการสําหรับการ
เผยแพรผลงานทางวิชาการหรือนําเสนอตอท่ีประชุมวชิาการ  โดยบทความท่ีนําเสนอฉบับสมบูรณ (Full Paper) 
ไดรับการตีพิมพในรายงานสืบเนื่องจากการประชุมวิชาการ (Proceedings) อยางนอย 2 เรื่อง ท้ังนี้ขอกําหนด 
อ่ืนใดจะตองเปนไปตามประกาศมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี เรื่องการตีพิมพบทความวิจัยเพ่ือ
สําเร็จการศึกษาระดับบัณฑิตศึกษา 

3. สอบผานความรูภาษาตางประเทศตามเง่ือนไขและหลักเกณฑ โดยใหเปนไปตามประกาศ
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี  

4. เกณฑอ่ืนใด ใหเปนไปตามขอบังคับมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี วาดวยการศึกษา
ระดับบัณฑิตศึกษา พ.ศ. 2559 และท่ีแกไขเพ่ิมเติม 
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แผน ก  แบบ ก2  
1. ศึกษารายวิชาครบตามท่ีกําหนดในหลักสูตร และมีคาระดับคะแนนเฉลี่ยสะสมของรายวิชาตาม

หลักสูตรไมต่ํากวา 3.00 จากระบบ 4.00 ระดับคะแนน หรือเทียบเทา  
2. เสนอวิทยานิพนธ และสอบผานการสอบปากเปลาข้ันสุดทายโดยกรรมการสอบท่ีคณบดีแตงตั้ง 

และตองเปนระบบเปดใหผูสนใจเขารับฟงได  สําหรับผลงานวิทยานิพนธ หรือสวนหนึ่งของวิทยานิพนธตอง
ไดรับการตีพิมพ หรืออยางนอยไดรับการยอมรับใหตีพิมพในวารสารระดับชาติหรือระดับนานาชาติท่ีมี
คุณภาพตามประกาศคณะกรรมการการอุดมศึกษา เรื่องหลักเกณฑการพิจารณาวารสารทางวิชาการสําหรับ
การเผยแพรผลงานทางวิชาการหรือนําเสนอตอท่ีประชุมวิชาการ โดยบทความท่ีนําเสนอฉบับสมบูรณ (Full 
Paper) ไดรับการตีพิมพในรายงานสืบเนื่องจากการประชุมวิชาการ (Proceedings) อยางนอย 1 เรื่อง  
ท้ังนี้ขอกําหนดอ่ืนใด จะตองเปนไปตามประกาศมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี เรื่องการตีพิมพ
บทความวิจัยเพ่ือสําเร็จการศึกษาระดับบัณฑิตศึกษา  

3. สอบผานความรูภาษาตางประเทศตามเง่ือนไขและหลักเกณฑ โดยใหเปนไปตามประกาศ
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี  

4. เกณฑอ่ืนใด ใหเปนไปตามขอบังคับมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี วาดวยการศึกษา
ระดับบัณฑิตศึกษา พ.ศ. 2559 และท่ีแกไขเพ่ิมเติม 
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หมวดท่ี 6  การพัฒนาคณาจารย 
 

1. การเตรียมการสําหรับอาจารยใหม 
1. สรรหาคณาจารยท่ีมีคุณวุฒิและประสบการณตรงกับสาขาวิศวกรรมเครื่องกล 
2. จัดใหมีการอบรมหรือปฐมนิเทศ เพ่ือใหอาจารยใหมมีความเขาใจตอวิสัยทัศน พันธกิจ และ

นโยบายของมหาวิทยาลัย/คณะ รวมท้ังหลักสูตรและการจัดการการเรียนการสอน การวิจัย  
และการประกันคุณภาพ 

3. สงเสริมใหมีการเพ่ิมพูนความรู เชน การศึกษาตอ การฝกอบรม  การดูงานทางวิชาการและ
วิชาชีพในองคกรอ่ืนๆ  การประชุมทางวิชาการ  เพ่ือเพ่ิมประสบการณในดานการเรียนการสอน 
การวิจัยและการบริการวิชาการอยางตอเนื่อง 

2. การพัฒนาความรูและทักษะใหแกคณาอาจารย 
2.1 การพัฒนาทักษะการจัดการเรียนการสอน การวัดและการประเมินผล 

1. จัดใหมีการฝกอบรมเพ่ือเพ่ิมทักษะการจัดการดานการเรียนการสอน  เชน การจัดทําสื่อ
การสอน  การวัดผลและประเมินผลท่ีดีและทันสมัย  การใชโปรแกรมเฉพาะสาขาในการ
คํานวณผล เปนตน 

2. สงเสริมใหมีการเพ่ิมพูนความรูดานการเรียนการสอน เชน การประชุมทางวิชาการท้ังใน
และตางประเทศ เพ่ือเพ่ิมประสบการณและพัฒนาทักษะการจัดการเรียนการสอนอยาง
ตอเนื่อง 

2.2 การพัฒนาวิชาการและวิชาชีพดานตางๆ 
1. สงเสริมใหมีการเพ่ิมพูนความรู เชน การฝกอบรม  การดูงานทางวิชาการและวิชาชีพใน

องคกรอ่ืนๆ  การประชุมทางวิชาการท้ังในและตางประเทศ เพ่ือเพ่ิมประสบการณการ
ทํางานวิจัยและบริการวิชาการ 

2. สงเสริมการทําผลงานทางวิชาการของอาจารยในสาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล 
3. กระตุนใหอาจารยเขารวมทํางานเปนกลุมวิจัยและการสรางเครือขายการวิจัย   
4. การมีสวนรวมในกิจกรรมบริการวิชาการ โดยเฉพาะกับชุมชนทองถ่ิน เพ่ือสงเสริมใหมีการ

พัฒนาวิชาการเพ่ือใหเกิดประโยชนตอชุมชน 
5. สนับสนุนใหบุคลากรทําการวิจัยและคนควากับสถานประกอบการท้ังภาครัฐและ

ภาคเอกชน รวมถึงการเขารวมทําวิจัยระยะสั้น เพ่ือใหเกิดความเชี่ยวชาญและชํานาญการ
ในสาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล 

6. สนับสนุนการสรางเครือขายทางวิชาการและวิชาชีพท้ังในระดับชาติและนานาชาติ 
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หมวดท่ี 7  การประกันคุณภาพหลักสูตร 
 

1. การกํากับมาตรฐาน  
 หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล กําหนดการกํากับมาตรฐานคุณภาพ
การศึกษาดวยการประกันคุณภาพระดับหลักสูตรตามเกณฑท่ี สกอ. กําหนดไว และการบริหารจัดการ
หลักสูตรดําเนินการตามประกาศกระทรวงศึกษาธิการ เรื่องเกณฑมาตรฐาน หลักสูตรระดับบัณฑิตศึกษาพ.ศ. 
2558  คณะวิศวกรรมศาสตร ไดมอบหมายใหรองคณบดีฝายวิชาการและวิจัย ทําหนาท่ีกํากับดูแลการ บริหาร
หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกลในภาพรวมผาน ทางคณะกรรมการบริหาร
หลักสูตรซ่ึงมีการจัดประชุมทุกเดือน เพ่ือติดตามประเมินผลการดําเนินงาน และพิจารณาปรับปรุงแกไขการ
ดําเนินการหรือพัฒนาหลักสูตร 
 

2. บัณฑิต 
 หลักสูตรมีการติดตามคุณภาพมหาบัณฑิตตามมาตรฐานผลการเรียนรู หรือผลการเรียนรูท่ีคาดหวังของ 
หลักสูตร โดยพิจารณาจากขอมูลผลลัพธการเรียนรู และการมีงานทํา นอกจากนี้ยังมีการติดตามความตองการ
ของตลาดแรงงาน  หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล ทําการสํารวจ    ความ
พึงพอใจและความคาดหวังของผู ใชมหาบัณฑิตเปนประจําทุกป และแจงผลสํารวจใหกับคณะกรรมการ 
บริหารหลักสูตรไดรับทราบเพ่ือเปนขอมูลสําหรับการปรับปรุงพัฒนาหลักสูตร และจัดการเรียนการสอน 
 

3. นักศึกษา 
 หลักสูตรใหความสําคัญกับการรับนักศึกษาเขาศึกษาในหลักสูตร การสงเสริมพัฒนานักศึกษา และ
ผลลัพธท่ีเกิดข้ึนกับนักศึกษา  
 3.1  หลักสูตรกําหนดคุณสมบัติของนักศึกษาในการคัดเลือกจากผลคะแนนการสอบเขาศึกษาตอใน 

หลักสูตร  
 3.2  หลักสูตรสงเสริมพัฒนานักศึกษา   

1)  กําหนดใหการจัดประสบการณการเรียนรูดวยกิจกรรมท่ีเกิดการเรียนรูและพัฒนา ศักยภาพท่ี
จําเปนใหกับนักศึกษา โดยเนนทักษะแหงศตวรรษท่ี 21   

2) มีระบบสนับสนุนและการใหคําแนะนํานักศึกษา หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล แตงต้ังอาจารยท่ีปรึกษาใหแกนักศึกษาทุกคน ผานชองทางการ
สื่อสารท่ีหลากหลายและเหมาะสมกับยุคสมัย   

3) มีระบบการอุทธรณของนักศึกษา นักศึกษาท่ีตองการอุทธรณหรือมีเรื่องรองเรียนท้ังเรื่อง 
ท่ัวไปหรือผลการประเมิน สามารถติดตออาจารยท่ีปรึกษา อาจารยท่ีทําหนาท่ีดูแลการ จัดการ
เรียนการสอนรายวิชานั้น ๆ   

 3.3 หลักสูตรมีการติดตามขอมูลท่ีแสดงผลลัพธท่ีเกิดข้ึนกับนักศึกษา ไดแก อัตราการคงอยู ของ 
นักศึกษา อัตราการสําเร็จการศึกษา และความพึงพอใจตอหลักสูตร  
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4. อาจารย 
 หลักสูตรใหความสําคัญกับคุณภาพของอาจารย จึงมีนโยบายและแผนระยะยาวในการรับอาจารยใหม 
การแตงตั้งอาจารยประจําหลักสูตร การมีสวนรวมของอาจารยในการวางแผน การติดตาม และทบทวน
หลักสูตร การบริหาร การสงเสริมและการพัฒนาอาจารย   

4.1  การรับอาจารยใหม  มีการคัดเลือกอาจารยใหมตามระเบียบและหลักเกณฑของมหาวิทยาลัย โดย
ผูสมัครจะตอง สําเร็จการศึกษาไมต่ํากวาปริญญาเอกทางดานวิศวกรรมเครื่องกล หรือวิศวกรรม
พลังงาน  

4.2 การแตงตั้งคณาจารยพิเศษ  มีการเชิญอาจารยพิเศษหรือผูทรงคุณวุฒิภายนอกมารวมสอนในบาง
รายวิชา และบางหัวขอท่ี ตองการความเชี่ยวชาญเฉพาะหรือประสบการณจริงสูง   

4.3 การมีสวนรวมของคณาจารยในการวางแผน การติดตามและการทบทวนหลักสูตร  อาจารย
ประจําหลักสูตรและอาจารยประจํามีการประชุมรวมกันในการวางแผนการจัดการเรียนการสอน 
การประเมินผล ติดตามการดําเนินงานตามแผนการดําเนินงาน เก็บรวบรวมขอมูลเพ่ือ นําไปสูการ
ปรับปรุงหลักสูตร   

4.4 การบริหาร การสงเสริม และการพัฒนาอาจารย (ดูหมวดท่ี 6 การพัฒนาอาจารย) 
 

5. หลักสูตร การเรียนการสอน การประเมินผูเรียน  
5.1  ระบบการจัดการเรียนการสอน   

5.1.1 จัดประชุม ปรึกษาหารือเพ่ือเตรียมความพรอมของอาจารยผู สอน อาจารยท่ีปรึกษา   
วิทยานิพนธ  และอาจารย ผู สอบวิทยานิพนธ  ท่ี มีคุณสมบั ติตรงตามขอบังคับของ
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรีวาดวยการศึกษาระดับบัณฑิตศึกษา พ.ศ. 2559   

5.1.2 อาจารยผู รับผิดชอบการเรียนการสอนในแตละวิชา จะตองจัดทําเอกสารรายละเอียด    
ของรายวิชา เตรียมความพร อมในด านอุปกรณการเรียนการสอน และเอกสาร 
ประกอบการเรียนการสอน   

5.1.3 การจัดการเรียนการสอนในแตละรายวิชาตองประกอบดวย 3 สวน โดยแบงสัดสวน     
ตามความเหมาะสมของแตละรายวิชา ไดแก การบรรยาย และ/หรือปฏิบัติ การศึกษา
คนควาดวยตนเอง และการอภิปรายปญหา   

5.1.4 แตละวิชามีการประเมินความเขาใจและความรับผิดชอบของนักศึกษาตอวิชานั้น ดังนี้      - 
การประเมินความรูกอนเรียน  - งานท่ีไดรับมอบหมาย ไดแก รายงาน และ/หรอืการเสนอ
ผลงาน  - การประเมินความรู ไดแก การสอบขอเขียน และ/หรือ การสอบปากเปลา   

5.1.5 ในบางรายวิชาเปดโอกาสใหเชิญบุคคลภายนอกท่ีมีประสบการณวิชาชีพในสาขาท่ี 
เก่ียวของมารวมสอน รวมท้ังนํานักศึกษาไปศึกษาดูงานท้ังภายในและภายนอกประเทศ 
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5.2 ระเบียบการศึกษา การวัดผลและประเมินผลการศึกษา   
5.2.1 การวัดและประเมินผลการศึกษา โดยปฏิบัติตามขอบังคับมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราช 

มงคลธัญบุรีวาดวยการศึกษาระดับบัณฑิตศึกษา พ.ศ. 2559 (ภาคผนวก ค)   
5.2.2 การสอบวิทยานิพนธใหเปนไปตามขอบังคับมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรีวาดวย

การศึกษาระดับบัณฑิตศึกษา พ.ศ. 2559 (ภาคผนวก ค)   
5.2.3 การดําเนินการเม่ือสิ้นสุดการเรียนการสอน อาจารยผูสอนตองรายงานผลการดําเนินงาน

ของแตละรายวิชา   
5.3 การประเมินการเรียนการสอน   

5.3.1 เม่ือสิ้นสุดภาคการศึกษา คณะดําเนินการรายงานผลการดาเนินงานหลักสูตรในภาพรวม   
5.3.2 ดําเนินการประเมินผูสอน โดยผูเรียนในแตละรายวิชา   
5.3.3 ผู รับผิดชอบหลักสูตรจัดประชุมอาจารยเพ่ือวิเคราะหผลการดําเนินการของหลักสูตร    

ประจาํปเพ่ือแกไขและปรับปรุงหลักสูตรเล็กนอยใหสอดคลองกับสถานการณปจจุบัน   
5.3.4 แตงตั้งคณะกรรมการปรับปรุงหลักสูตร ท่ีมีจํานวนและคุณสมบัติตามหลักเกณฑของ สกอ. 

เพ่ือปรับปรุงหลักสูตรอยางนอยทุก 5 ป 
 

6. ส่ิงสนับสนุนการเรียนรู 
6.1 การกําหนดคุณสมบัติเฉพาะสําหรับตําแหนง  มีการกําหนดคุณสมบัติของบุคลากรสายสนับสนุน

ใหมีวุฒิและความรูตรงตามภาระงานท่ี รับผิดชอบ   
6.2 การเพ่ิมทักษะความรูเพ่ือการปฏิบัติงาน  มีการสนับสนุนใหบุคลากรไดรับการฝกอบรมเฉพาะทาง

ในสาขาท่ีเก่ียวของกับศาสตร วิศวกรรมเครื่องกล สนับสนุนใหบุคลากรไดมีสวนรวมในโครงการ
บริการทางวิชาการ ตลอดจนโครงการวิจัยของคณะ   

6.3 ทรัพยากรการเรยีนการสอน   
1) หองเรียนและหองปฏิบัติการมีเพียงพอตอความตองการของนักศึกษา   
2) เครื่องมือและอุปกรณเพียงพอสาหรับการจัดการเรียนการสอน เชน อุปกรณโสตทัศน         

กลองถายรูป และคอมพิวเตอร เปนตน   
3) หองสมุดมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรีมีตําราและสื่อตาง ๆ สําหรับนักศึกษา    

สาขาวิศวกรรมเครื่องกลไดศึกษาคนควา 
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7. ตัวบงช้ีผลการดําเนินงาน (Key Performance Indicators)   
ผลการดําเนินการบรรลุตามเปาหมายตัวบงชี้ท้ังหมดอยูในเกณฑดีตอเนื่อง 2 ป การศึกษาเพ่ือ ติดตาม

การดําเนินการตาม TQF ตอไป ท้ังนี้เกณฑการประเมินผาน คือ มีการดําเนินงานตามขอ 1-5  และอยางนอย  
รอยละ 80 ของตัวบงชี้ผลการดําเนินงานท่ีระบุไวในแตละป 

 

ตัวบงช้ีผลการดําเนินงาน ปท่ี 
1 

ปท่ี 
2 

ปท่ี 
3 

ปท่ี 
4 

ปท่ี 
5 

1. อาจารยประจําหลักสูตรอยางนอยรอยละ 80 มีสวนรวมใน
การประชุมเ พ่ือวางแผน ติดตาม และทบทวนการ
ดําเนินงานหลักสูตร 

X X X X X 

2. มีรายละเอียดของหลักสูตร ตามแบบ มคอ.2 ท่ีสอดคลอง
กับกรอบมาตรฐานคุณวุฒิแหงชาติ หรือมาตรฐานคุณวุฒิ
สาขา/สาขาวิชา 

X X X X X 

3. มี ร ายละ เ อียดของรายวิ ช า  และรายละ เ อียดของ
ประสบการณภาคสนาม  ตามแบบ มคอ.3 และ มคอ.4 
อยางนอยกอนการเปดสอนในแตละภาคการศึกษาใหครบ
ทุกรายวิชา 

X X X X X 

4. จัดทํารายงานผลการดําเนินการของรายวิชา และรายงานผล
การดําเนินการของประสบการณภาคสนาม ตามแบบ มคอ. 
5 และ มคอ. 6 ภายใน 30 วัน หลังสิ้นสุดภาคการศึกษาท่ี
เปดสอนใหครบทุกรายวิชา 

X X X X X 

5. จัดทํารายงานผลการดําเนินการของหลักสูตร ตามแบบ 
มคอ. 7 ภายใน 60 วัน หลังสิ้นสุดปการศึกษา 

X X X X X 

6. มีการทวนสอบผลสัมฤทธิ์ของนักศึกษาตามมาตรฐานผล
การเรียนรูท่ีกําหนดใน มคอ.3  และ มคอ.4  อยางนอยรอย
ละ 25 ของรายวิชาท่ีเปดสอนในแตละปการศึกษา 

X X X X X 

7. มีการพัฒนา/ปรับปรุงการจัดการเรียนการสอน กลยุทธ     
การสอนหรือการประเมินผลการเรียนรู จากผลการประเมิน
การดําเนินงานท่ีรายงานใน มคอ. 7 ปท่ีแลว 

 X X X X 

8. อาจารยใหมทุกคนไดรับการปฐมนิเทศหรือคําแนะนํา ดาน
การจัดการเรียนการสอน 

X X X X X 
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ตัวบงช้ีผลการดําเนินงาน ปท่ี 
1 

ปท่ี 
2 

ปท่ี 
3 

ปท่ี 
4 

ปท่ี  
5 

9. อาจารยประจําทุกคนไดรับการพัฒนาทางวิชาการ และ/
หรือวิชาชีพ อยางนอยปละหนึ่งครั้ง 

X X X X X 

10. จํานวนบุคลากรสนับสนุนการเรียนการสอนไดรับ การพัฒนา
วิชาการ และ/หรือวิชาชีพ ไมนอยกวารอยละ 50 ตอป 

X X X X X 

11. ระดับความพึงพอใจของนักศึกษาปสุดทาย/บัณฑิตใหมท่ีมี
คุณภาพหลักสูตร เฉลี่ยไมนอยกวา 3.5 จากคะแนน เต็ม 5.0 

X X X X X 

12. ระดับความพึงพอใจของผูใชบัณฑิตท่ีมีตอบัณฑิตใหมเฉลี่ย
ไมนอยกวา 3.5 จากคะแนนเต็ม 5.0 

  X X X 

13. ระดับความพึงพอใจของนักศึกษาตอคุณภาพการเรียนการ
สอนและทรัพยากรสนับสนุน ไมนอยกวา 3.5 จากคะแนน
เต็ม 5.0 

  X X X 

รวมตัวบงช้ีบังคับท่ีตองดําเนินการ (ขอ 1-5) ในแตละป 5 5 5 5 5 

รวมตัวบงช้ีในแตละป 10 11 13 13 13 
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หมวดท่ี 8  การประเมิน และปรับปรุงการดําเนินการของหลักสูตร 
 

1. การประเมินประสิทธิผลของการสอน 
1.1 การประเมินกลยุทธการสอน 

1. การสอนทุกรายวิชาตองมีแผนการสอนท่ีชัดเจน และนําสงภาควิชาภายใน 4 สัปดาหกอน
การเรียนการสอน เพ่ือทําการประเมินกลยุทธการสอนโดยคณะกรรมการประเมินท่ีแตงตั้ง
จากภาควิชา 

2. จัดใหมีการประเมินการเรียนการสอนทุกรายวิชาบรรยายโดยนักศึกษา เพ่ือนําผลไป
ปรับปรุงและพัฒนาการสอน 

1.2 การประเมินทักษะของอาจารยในการใชแผนกลยุทธการสอน 
ประเมินโดยนักศึกษาท่ีเรียนในรายวิชานั้นและคณะกรรมการบริหารหลักสูตรหรือ
คณะกรรมการประเมินท่ีแตงตั้งโดยภาควิชา  

2. การประเมินหลักสูตรในภาพรวม 
 การประเมินหลักสูตรในภาพรวมไดจากการสํารวจขอมูลจากนักศึกษาปสุดทาย มหาบัณฑิตท่ีสําเร็จ
การศึกษาแลว  และผูใชมหาบัณฑิต 
3. การประเมินผลการดําเนินงานตามรายละเอียดหลักสูตร 
 มีการประเมินผลการดําเนินงานตามหลักสูตร ตามดัชนีบงชี้ผลการดําเนินงานท่ีระบุไวในหมวดท่ี 7 
ขอท่ี 7 โดยดําเนินการตามเกณฑการประกันคุณภาพการศึกษาของสํานักงานคณะกรรมการการอุดมศึกษา 
(สกอ.) และตามเกณฑการประกันคุณภาพการศึกษาภายนอก ของสํานักงานรับรองมาตรฐานและประเมิน
คุณภาพการศึกษา (สมศ.) 
4. การทบทวนผลการประเมินและวางแผนปรับปรุงหลักสูตรและแผนกลยุทธการสอน 

1. รวบรวมขอมูลและสรปุผลท่ีไดจากการประเมินจากนักศึกษา มหาบัณฑิต และผูใชมหาบัณฑิต 
2. เสนอแนวทางการปรับปรุงหลักสูตรแกคณะกรรมการหลักสูตรท่ีแตงตั้งจากภาควิชา 
3. จัดใหมีการประเมินและพัฒนาหลักสูตรอยางตอเนื่องทุก 5 ป 
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ตารางเปรียบเทียบระหวางหลักสูตรเดิมและหลักสูตรปรับปรุง 

หัวขอ หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2555 (เดิม) หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2560 (ใหม) 
1.โครงสราง
หลักสูตร 

1.แผน ก  แบบ ก2 
  1.1  แผนการศึกษาแบบท่ี  1  คือ  แผนวิจัยเชิง
วิชาการ  เปนการเรียนรายวิชาและทําวิจัยใน
มหาวิทยาลัย 
1.  หมวดวิชาบังคับ                           9   หนวยกิต 
1.1  รายวิชาบังคับ (นับหนวยกิต)*         9   หนวยกิต 
1.2  รายวิชาบังคับ (ไมนับหนวยกิต)*      2   หนวยกิต 
2.  หมวดวิชาเลือก                          15   หนวยกิต 
3.  วิทยานิพนธ                              12   หนวยกิต 
 
1.1  แผนการศึกษาแบบท่ี  2  คือ  แผนวิจัยรวม
อุตสาหกรรม  เปนการเรียนรายวิชาและทําวิจัย
รวมกับอุตสาหกรรม 
1.  หมวดวิชาบังคับ                           9   หนวยกิต 
1.1  รายวิชาบังคับ (นับหนวยกิต)*         9   หนวยกิต 
1.2  รายวิชาบังคับ (ไมนับหนวยกิต)*      2   หนวยกิต 
2.  หมวดวิชาเลือก                           15  หนวยกิต 
1.1  วิชาเลือกในกลุมวิชา                    9   หนวยกิต 
1.2  รายวิชาเรียนและทําวิจัยรวมกับ      2   หนวยกิต 
      อุตสาหกรรม  
3.  วิทยานิพนธ                               12  หนวยกิต 
 
รวมหนวยกิต  ตลอดหลักสูตร            36  หนวยกิต 
หมายเหตุ *หมายถึงรายวิชาท่ีลงทะเบียนแบบไมนับ
หนวยกิต  และตองมีผลการเรียนผานเกณฑ  ในระดับ  
S  (เปนท่ีพอใจ) 

1.แผน ก  แบบ ก1 
1.  หมวดวิชาบังคับ                           4   หนวยกิต 
1.1  รายวิชาบังคับ (ไมนับหนวยกิต)*      4   หนวยกิต 
2.   วิทยานิพนธ                               36  หนวยกิต 
 
2.แผน ก  แบบ ก2 
1.  หมวดวิชาบังคับ                          12   หนวยกิต 
  1.1  รายวิชาบังคับ  

1.1.1 นับหนวยกิต                        6   หนวยกิต 
1.1.2 ไมนับหนวยกิต*                    1   หนวยกิต 

  1.2  รายวิชาบังคับตามกลุมวิชา           6   หนวยกิต 
2.  หมวดวิชาเลือก                           12   หนวยกิต 
3.  วิทยานิพนธ                               12  หนวยกิต 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
รวมหนวยกิต  ตลอดหลักสูตร            36  หนวยกิต 
หมายเหตุ *หมายถึงรายวิชาท่ีลงทะเบียนแบบไมนับ
หนวยกิต  และตองมีผลการเรียนผานเกณฑ  ในระดับ  S  
(สอบผาน) 

2.  รายวิชา   

หมวดวิชา
บังคับ 

รายวิชาบงัคับ  9  หนวยกิต  (นับหนวยกิต) 
04-300-601  คณิตศาสตรวิศวกรรมเคร่ืองกล           3  (3-0-6)   
04-300-602  ระเบียบวธิีเชิงตัวเลขขั้นสูง                3  (3-0-6) 
04-300-603  การวิเคราะหและการแกปญหาทาง      3  (3-0-6)  
                 วิศวกรรมเคร่ืองกล 
 
รายวิชาบงัคับ  2  หนวยกิต  (ไมนับหนวยกิต) 
04-300-604    สัมมนาทางวิศวกรรมเคร่ืองกล 1        1 (0-3-6)  
04-300-605    สัมมนาทางวิศวกรรมเคร่ืองกล 2        1 (0-3-6) 

1.แผน ก  แบบ ก1 
รายวิชาบงัคับ  4  หนวยกิต  (ไมนับหนวยกิต) 
04-300-603  การวิเคราะหและการแกปญหาทาง        3    (3-0-6)  
                 วิศวกรรมเคร่ืองกล 
04-300-604  สัมมนาทางวิศวกรรมเคร่ืองกล              1    (0-3-6) 
04-300-701  วิทยานิพนธ                                  36 (0-0-108) 
2.แผน ก  แบบ ก2 
รายวิชาบงัคับ   
นับหนวยกิต   6   หนวยกิต  
04-300-601  คณิตศาสตรวิศวกรรมเคร่ืองกลขั้นสูง      3    (3-0-6)   
04-300-602  ระเบียบวธิีเชิงตัวเลขขั้นสูง                  3    (3-0-6) 
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ตารางเปรียบเทียบระหวางหลักสูตรเดิมและหลักสูตรปรับปรุง 

หัวขอ หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2555 (เดิม) หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2560 (ใหม) 
หมวดวิชา
บังคับ 

 ไมนับหนวยกิต   1   หนวยกิต 
04-300-604    สัมมนาทางวิศวกรรมเคร่ืองกล             1 (0-3-6) 
 
รายวิชาบงัคับตามกลุมวชิา  6  หนวยกิต  (นับหนวยกิต) 
กลุมวิชาหุนยนตและการควบคุม 
04-310-601 พลศาสตรของระบบและการควบคุม          3  (3-0-6) 
04-310-602 หุนยนตอุตสาหกรรม                            3  (3-0-6) 
กลุมวิชาวิศวกรรมระบบราง 
04-320-601 วิศวกรรมและเทคโนโลยีลอเล่ือน              3  (3-0-6) 
04-320-602 กลศาสตรความแข็งแรงขั้นสูง                  3  (3-0-6) 
กลุมวิชาวิศวกรรมพลังงาน 
04-330-601 การออกแบบระบบวิศวกรรมพลังงาน        3  (3-0-6) 
04-330-602 การคํานวณเชิงตัวเลขทางพลศาสตร          3  (3-0-6) 
                ของไหล 
กลุมวิชางานระบบและออกแบบเครื่องกล 
04-340-601 การออกแบบทางวิศวกรรมเชิงระบบ         3  (3-0-6) 
                 ในงานวิศวกรรมเคร่ืองกล 
04-340-602 การวิเคราะหปญหาสําหรับงาน               3  (3-0-6) 
                ระบบและออกแบบเคร่ืองกล 
 

หมวดวิชา
เลือก 

5 กลุมวิชา 45 รายวชิา 
กลุมวิชากลศาสตรประยุกต 
04-310-601  กลศาสตรความแข็งแรงขัน้สูง            3  (3-0-6) 
04-310-602  กลศาสตรความตอเนื่อง                   3  (3-0-6) 
04-310-603  ระเบียบวธิีไฟไนตเอลิเมนต               3  (3-0-6) 
04-310-604  ทฤษฎีพลาสติกซิต้ี                         3  (3-0-6) 
04-310-605  ทฤษฎีแผนและเปลือกบาง                3  (3-0-6) 
04-310-606  กลศาสตรการแตกหกั                      3  (3-0-6) 
04-310-607  ทฤษฏีความยืดหยุน                        3  (3-0-6) 
04-310-608  การออกแบบทางวิศวกรรมเชิงระบบในงาน      3  (3-0-6) 
                     วิศวกรรมเครื่องกล            

04-310-609  คุณสมบัติทางกลของพอลิเมอร           3  (3-0-6) 
04-310-610  ทฤษฎีของความเสถียรติเชิงอิลาสติก    3  (3-0-6) 
04-310-611  หัวขอเลือกทางดานกลศาสตรประยุกต  3  (3-0-6) 
04-310-612  ปฏิบัติการเฉพาะดานทางกลศาสตร     1  (0-3-6) 
                  ประยุกต 

4 กลุมวิชา 24 รายวชิา 
กลุมวิชาหุนยนตและการควบคุม 
04-310-701 การควบคุมขั้นสูง                                 3  (3-0-6) 
04-310-702 การวัดผลและเคร่ืองมือวดั                      3  (3-0-6) 
04-310-703 พลศาสตรเชิงวิเคราะห                          3  (3-0-6) 
04-310-704 ทฤษฎีการส่ันสะเทือน                           3  (3-0-6) 
04-310-705 หัวขอเลือกทางดานหุนยนตและการควบคุม 3  (3-0-6) 
 
กลุมวิชาวิศวกรรมระบบราง 
04-320-701 ระเบียบวิธีไฟไนตเอลิเมนต                    3  (3-0-6) 
04-320-702 การออกแบบและคํานวณสมรรถนะ          3  (3-0-6) 
                ของรถไฟ 
04-320-703 การเดินรถไฟและการควบคุม                 3  (3-0-6) 
04-320-704 เทคโนโลยีการบํารุงรักษาลอเล่ือน            3  (3-0-6) 
04-320-705 ระบบอาณัติสัญญาณและควบคุมรถไฟ      3  (3-0-6) 
04-320-706 การบริหารโครงการระบบราง                 3  (3-0-6) 
04-320-707 หัวขอเลือกทางดานวิศวกรรมระบบราง      3  (3-0-6) 
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ตารางเปรียบเทียบระหวางหลักสูตรเดิมและหลักสูตรปรับปรุง 

หัวขอ หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2555 (เดิม) หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2560 (ใหม) 
หมวดวิชา
เลือก 

กลุมวิชาพลศาสตรและการควบคุม 
04-320-601  พลศาสตรของระบบและการควบคุม    3  (3-0-6) 
04-320-602  ทฤษฎีการส่ันสะเทือน                     3  (3-0-6) 
04-320-603  พลศาสตรเชิงวิเคราะห                    3  (3-0-6) 
04-320-604  หุนยนตอุตสาหกรรม                      3  (3-0-6) 
04-320-605  การวัดผลและเคร่ืองมือวดั                3  (3-0-6) 
04-320-606  การควบคุมขั้นสูง                           3  (3-0-6) 
04-320-607  หัวขอเลือกทางดานพลศาสตรและ       3  (3-0-6) 
                  การควบคุม 
04-320-608  ปฏิบัติการเฉพาะดานทางพลศาสตร     1  (0-3-6) 
               และการควบคุม 
 
กลุมวิชาของไหลประยุกต 
04-330-601  หุนยนตอุตสาหกรรม                      3  (3-0-6) 
04-330-602  การคํานวณเชิงตัวเลขทางพลศาสตรของไหล    3  (3-0-6) 
04-330-603  ทฤษฎีของบาวเดอร่ีเลเยอร               3  (3-0-6) 
04-330-604  ทฤษฎีของเทอรบิวเลนซ                   3  (3-0-6) 
04-330-605  พลศาสตรของแกสขั้นสูง                  3  (3-0-6) 
04-330-606  กลศาสตรของไหลขั้นสูง                   3  (3-0-6) 
04-330-607  หัวขอเลือกทางดานของไหลประยุกต        3  (3-0-6) 
04-330-608  ปฏิบัติการเฉพาะดานทางของไหลประยุกต     1  (0-3-6) 
 
กลุมวิชาเธอรโมไดนามิกสและความรอนประยุกต 
04-340-601  ทฤษฎีการเผาไหม                          3  (3-0-6) 
04-340-602  การพาความรอนและมวล                 3  (3-0-6) 
04-340-603  การนําความรอน                           3  (3-0-6) 
04-340-604  การแผรังสีความรอน                       3  (3-0-6) 
04-340-605  การประยกุตการสันดาป                   3  (3-0-6) 
04-340-606  เธอรโมไดนามิกสขั้นสูง                    3  (3-0-6) 
04-340-607  หัวขอเลือกทางดานเธอรโมไดนามิกส    3  (3-0-6) 
                  และความรอนประยกุต 
04-340-608  ปฏิบัติการเฉพาะดานทางเธอรโมไดนามิกส     1  (0-3-6) 
                      และความรอนประยุกต 

กลุมวิชาวิศวกรรมพลังงาน 
04-330-701 วิศวกรรมกังหันลม                               3  (3-0-6) 
04-330-702 การจัดการพลังงานในโรงงาน                  3  (3-0-6) 
                อุตสาหกรรม 
04-330-703 การออกแบบระบบความรอน                  3  (3-0-6) 
04-330-704 วิศวกรรมพลังงานแสงอาทิตย                  3  (3-0-6) 
04-330-705 การออกแบบกังหัน                              3  (3-0-6) 
04-330-706  เทคโนโลยีการแปลงพลังงานชีวมวล          3  (3-0-6)  
04-330-707  หัวขอเลือกทางดานวิศวกรรมพลังงาน       3  (3-0-6) 
 
กลุมวิชางานระบบและออกแบบเครื่องกล 
04-340-701 เธอรโมไดนามิกสขั้นสูง                          3  (3-0-6) 
04-340-702 ทฤษฎีความยืดหยุน                              3  (3-0-6) 
04-340-703 กลศาสตรของไหลขั้นสูง                         3  (3-0-6) 
04-340-704 ระบบสะสมพลังงาน                             3  (3-0-6) 
04-340-705 หัวขอเลือกทางดานงานระบบและ             3  (3-0-6) 
                 ออกแบบเคร่ืองกล 
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ตารางเปรียบเทียบระหวางหลักสูตรเดิมและหลักสูตรปรับปรุง 

หัวขอ หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2555 (เดิม) หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2560 (ใหม) 
หมวดวิชา
เลือก 

กลุมวิชาวิศวกรรมพลังงาน 
04-350-601  ระบบสะสมพลังงาน                       3  (3-0-6) 
04-350-602  วิศวกรรมพลังงานแสงอาทติย            3  (3-0-6) 
04-350-603  การออกแบบระบบความรอน             3  (3-0-6) 
04-350-604  การออกแบบกังหัน                         3  (3-0-6) 
04-350-605  การจําลองแบบและจําลองระบบ         3  (3-0-6) 
                 โรงงานไฟฟา 
04-350-606  การออกแบบระบบวิศวกรรมพลังงานทดแทน   3  (3-0-6) 
04-350-607  เทคโนโลยีการแปลงพลังงานชีวมวล     3  (3-0-6) 
04-350-608  หัวขอเลือกทางดานวิศวกรรมพลังงาน   3  (3-0-6) 
04-350-609  ปฏิบัติการเฉพาะดานทางวิศวกรรมพลังงาน    1  (0-3-6) 

 

วิทยานิพนธ วิทยานิพนธ  12  หนวยกิต 
04-300-709  วิทยานพินธ                                 3  (3-0-6) 

วิทยานิพนธ  12  หนวยกิต 
04-300-701  วิทยานพินธ                                   12  (0-0-36) 
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ความคาดหวงัของผลลพัธ์การเรียนรู้เม่ือส้ินสุดปีการศึกษา 
ช้ันปท่ี รายละเอียด 

1 1) นักศึกษาสามารถประยุกตใชการคํานวนดานวิศวกรรมเครื่องกลในกระบวนการ
ออกแบบและการผลิตดานวิศวกรรมเครื่องกล 
2) นักศึกษาสามารถวิเคราะหและออกแบบทางวิศวกรรมเครื่องกลดวยระเบียบวิธีทาง
ไฟไนตเอลิเมนต 
3) นักศึกษาสามารถประยุกตใชความรูดานการควบคุมพลังงานและงานระบบในงาน
ดานวิศวกรรมเครื่องกล 
4) นักศึกษาสามารถประยุกตใชหลักการทางคณิตศาสตรและสถิติเพ่ือวิเคราะหงานดาน
วิศวกรรมเครื่องกล 
5) นักศึกษาสามารถใชความรูดานการทดสอบดานเครื่องกลมาประยุกตใชในงาน
วิศวกรรมเครื่องกลได เพ่ือยกระดับมาตรฐานการควบคุมออกแบบดานเครื่องกลของ
ประเทศใหมีมาตรฐานสูงข้ึน 

2 1) นักศึกษาสามารถใชเทคโนโลยีสารสนเทศในการเรียนรู ติดตามความกาวหนาทาง
เทคโนโลยีและการสืบคนขอมูลอยางเปนระบบไดอยางมีประสิทธิภาพ 
2) นักศึกษาสามารถวางแผน กําหนดกรอบแนวคิด และวิธีดําเนินโครงการวิจัยดาน
วิศวกรรมเครื่องกล ไดอยางเปนระบบ 
3) นักศึกษาสามารถดําเนินงานวิจัยดานวิศวกรรมเครื่องกลอยางสรางสรรคดวยตนเอง 
โดยประยุกตใชความรูท้ังภาคทฤษฎีและภาคปฏิบัติ วิเคราะห และอภิปราย ตลอดจน
การนําเสนอผลงานวิจัยตอสาธารณะ   
4) นัก ศึกษาสามารถบูรณาการความรู จากงานวิจัย  เ พ่ือแกปญหางานด าน
วิศวกรรมเครื่องกล 
5) นักศึกษามีทักษะในการแกไขปญหาท่ีซับซอน ในงานดานวิศวกรรมเครื่องกล รวมถึง
สรางความสัมพันธระหวางบุคคล มีความรับผิดชอบสูง และมีความเปนผูนําไดอยาง
เหมาะสม 
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ภาคผนวก ก 
คําสั่งแตงตั้งคณะกรรมการพัฒนาหลักสูตร 
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ภาคผนวก ข 
ผลงานทางวิชาการของอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตร อาจารยประจําหลักสูตร 

อาจารยประจํา  และอาจารยพิเศษ 
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ผลงานทางวิชาการของอาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตร และอาจารยประจําหลักสูตร 

ลําดับท่ี 1  
ผูชวยศาสตราจารย ดร.พิพัฒน  ปราโมทย 
เผยแพรในรูปแบบนําเสนอบทความวิจัยตอท่ีประชุมทางวิชาการระดับชาติ 

1. มงคล สมประสิทธิ,์ พิพัฒน ปราโมทย, “การวิเคราะหกระบวนการสันดาปภายในของไบโอดีเซลใน
เครื่องยนตดีเซลแบบคอนมอนเรล,” งานประชุมวิชาการครั้งท่ี 10, มหาวิทยาลัยธุรกิจ
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ธุรกิจบัณฑิตย, กรุงเทพ, 27 มีนาคม 2558, หนา 426-437. 

3. มงคล สมประสิทธิ์, พิพัฒน ปราโมทย, ”การทดสอบไบโอดีเซลท่ีทําจากน้ํามันพืชใชแลวในรถยนต
คอนมอนเรล,” มสธ.วิจัย ประจําป 2558, มหาวิทยาลัยสุโขทัยธรรมาธิราช, กรุงเทพ, 8 
เมษายน 2558, หนา 5-9. 
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4-6 September 2013, Luang Prabang, Lao PDR. pp. 1 – 6. 
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5. Boonrit Prasartkaew, Boonchai Riangvilaikul, and S.  Kumar, “Theoretical Study on 
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สมรรถนะของระบบผลิตไฟฟาและน้ํารอนพลังงานแสงอาทิตย,” การประชุมวิชาการ
เครือขายวิศวกรรมเครื่องกลแหงประเทศไทย ครั้ง ท่ี 28, 15-17 ตุลาคม 2557, 
ขอนแกน. หนา 1303 – 1310. 

11. ประพนธ ชูประเสริฐ และ บุณยฤทธิ์ ประสาทแกว, “การทดสอบสมรรถนะเครื่องยนตระบบหัวฉีด 
EFI ท่ีใชแกสโซฮอล E10, E20 และ E85 เปนเชื้อเพลิง,” การประชุมสัมมนาเชิงวิชาการ
รูปแบบพลังงานทดแทนสูชุมชนแหงประเทศไทย ครั้งท่ี7 12 – 14 พฤศจิกายน 2557, 
หัวหิน, ประจวบคีรีขันธ. หนา 272 – 275. 

12. บัญชา พุทธากูล และ บุณยฤทธิ์ ประสาทแกว, “เตาเผาเชื้อเพลิงแข็งแบบมีวัสดุพรุน,” การประชุม 
สัมมนาเชิงวิชาการรูปแบบพลังงานทดแทนสูชุมชนแหงประเทศไทยครั้งท่ี 8, คณะ
วิศวกรรมศาสตร มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี, ปทุมธานี, 4-6 พฤศจิกายน 
2558, หนา 342-346. 

13. ไกรวุฒิ แกวขวัญ และ บุณยฤทธิ์ ประสาทแกว, “การหาคาอัตราสวนการอัดและวิธีการจุดระเบิดท่ี
เหมาะสมสําหรับเครื่องยนตท่ีใชเอทานอลบริสุทธิ์ต่ําเปนเชื้อเพลิง,” การประชุมวิชาการ
และการนําเสนอผลงานวิจัยระดับชาติ ครั้งท่ี 7 “การพัฒนาคุณภาพงานวิจัยสูสังคม”, 
19 พฤศจิกายน 2559, คณะทันตแพทยศาสตร มหาวิทยาลัยเวสเทิรน, ปทุมธานี, หนา 
274-286. 
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ลําดับท่ี 3 
ผูชวยศาสตราจารย ดร.มนูศักดิ์ จานทอง 
เผยแพรในรูปแบบบทความวิจัยลงในวารสารทางวิชาการระดับชาติ 

1. วิชชา อุปภัย, ประชา บุณยวานิชกุล และ มนูศักดิ์ จานทอง, “การประยุกตใชระบบควบคุมการ
เคลื่อนท่ีอัตโนมัติของรถไถสําหรับควบคุมการติดตามเสน,” วารสารวิศวกรรมศาสตร 
มหาวิทยาลัยศรนีคริทรวิโรฒ, ปท่ี 10 ฉบับท่ี 2, ก.ค.-ธ.ค. 2558. หนา 56 - 66. (TCI1) 

2. ไกรศักดิ์ โพธิ์ทองคํา และ มนูศักดิ์ จานทอง, “การออกแบบตัวควบคุมพีไอดี+ฟซซีสําหรับการหลบ
หลีกสิ่งกีดขวางของหุนยนตเคลื่อนท่ีภายในอาคาร,” วารสารมหาวิทยาลัยนเรศวร: 
วิทยาศาสตรและเทคโนโลยี, ปท่ี 24 ฉบับท่ี 2, พ.ค.-ส.ค. 2559. หนา 183 - 194. 
(TCI1) 

3. เกรียงไกร แซมสีมวง, มนูศักดิ์ จานทอง, กระวี ตรีอํานรรค และ วิชชา อุปภัย, “การพัฒนารถ
แทรกเตอรอัตโนมัติไรคนขับนําทางดวยระบบ GPS สําหรับเกษตรกรรมสมัยใหม”, 
วารสารสมาคมวิศวกรรมเกษตรแหงประเทศไทย, ปท่ี 23 ฉบับท่ี 1, 2560 หนาท่ี 39-
54. (TCI1) 

เผยแพรในรูปแบบนําเสนอบทความวิจัยตอท่ีประชุมทางวิชาการระดับนานาชาติ 
1. Prempraneerach, P. , Janthong, M. , Klanthip, T. , Boonyarak, S. , Choosui, C. , 

Phothongkum, K. , Timpitak, S.  & Kulvanit, P.  “ Autonomous Way- Point 
Tracking Navigation of Surveying Surface Vessel with Real-time Positioning 
System,” Int. Computer Science and Engineering Conf. (ICSEC), Chiang Mai, 
Thailand, November 23 – 26, 2015. pp. 1 – 6. 

2. Prempraneerach, P. , Janthong, M. ,  Phothongkum, K. , Choosui, C.  & Timpitak, S. , 
“Hydrographical Survey using Point Cloud Data from Laser Scanner and 
Echo Sounder,”  International Conference on Electrical Engineering/ 
Electronics, Computer, Telecommunications and Information Technology 
(ECTI-CON 2016), Chiang Mai, Thailand, June 28 – July 1, 2016. pp. 1 – 6. 
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ผลงานทางวิชาการของอาจารยประจําหลักสูตร 
 

ลําดับท่ี 1 
ผูชวยศาสตราจารย ดร.วิรชัย โรยนรินทร 
เผยแพรในรูปแบบนําเสนอบทความวิจัยตอท่ีประชุมทางวิชาการระดับชาติ 

1. Wirachai Roynarin,  Chakrit Jeenroy,  Panu  Prathumnopparat, “ The comparison 
results of wind turbine blade tip performance using computational fluid 
dynamics and wind tunnel test,”  The 8th Thailand Renewable Energy for 
Community Conference, 4-6 November 2016  RMUTT, Prathum Thani. หนา 
355 – 358. 

2. Aumnuy Reungwari,  Sirichai Torsakhun ,  Wirachai Roynarin and Khunkranit 
Thongngao, “ Movable solar energy electricity generation system for 
agricultural application,”  The 8th Thailand Renewable Energy for 
Community Conference, 4-6November 2016, RMUTT, Prathum Thani. หนา 
359 – 362. 

3. Jakkree Srinonchat,  Wrunee Ariyawiriyanan,  Wirachai Roynarin, “ Solar Charger 
Station and Monitoring System for Community,”  The 8th Thailand 
Renewable Energy for Community Conference,  4 - 6  November 2016, 
RMUTT, Prathum Thani. หนา 363 – 367. 

 
ลําดับท่ี 2 
ดร.สถาพร  ทองวิค 
เผยแพรในรูปแบบนําเสนอบทความวิจัยตอท่ีประชุมทางวิชาการระดับชาติ 

1. สถาพร ทองวิค, “การศึกษาการเพ่ิมอุปกรณแลกเปลี่ยนความรอนแบบทอรองเกลียวเพ่ือลด
อุณหภูมิของสารทําความเย็นกอนเขาเครื่องควบแนน”, การประชุมวิชาการการถายเท
พลังงานความรอนและมวลในอุปกรณดานความรอนและกระบวนการ ครั้งท่ี 13, 13-14 
มีนาคม 2557. หนา 237-244. 

2. สุรศักดิ์ คะเนเร็ว และ สถาพร ทองวิค, “การถายเทความรอนระหวางน้ําและน้ําผสมสารแขวงลอย
ในอุปกรณแลกเปลี่ยนความรอนแบบทอขด”, วารสารประชุมวิชาการสมาคมวิศวกรรม
เกษตรแหงประเทศไทยระดับชาติครั้งท่ี 15 และระดับนานาชาติครั้งท่ี 7, 2-4 เมษายน 
2557. หนา 119-124. 

3. สุพัฒน ทองหนูยุย บุณยฤทธิ์ ประสาทแกว และ สถาพร ทองวิค, “ศึกษาสภาวะท่ีเหมาะสมตอการ
ผลิตไฟฟาและน้ํารอนดวยเซลลแสงอาทิตยในประเทศไทย”, วารสารประชุมวิชาการ
สมาคมวิศวกรรมเกษตรแหงประเทศไทยระดับชาติครั้งท่ี 15 และระดับนานาชาติครั้งท่ี 
7, 2-4 เมษายน 2557. หนา 118-122. 
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ลําดับท่ี 3 
ดร.มานพ  แยมแฟง (ใชเกณฑอาจารยใหมท่ีใชคุณวุฒิระดับปริญญาเอก) 
เผยแพรในรูปแบบบทความวิจัยลงในวารสารทางวิชาการระดับชาติ 

1. Natthakich Assanee, Manop Yamfang and Chakkawan Boonwan.  (2015)  Integrated 
Management of Biomass Energy in Thailand . วารสารสมาคมวิศวกรรมเกษตร
แหงประเทศไทย. ปท่ี 21 ฉบับท่ี 2 หนา 1-7. (TCI 1) 

2. มานพ แยมแฟง, จักรวาล บุญหวาน, นพพร เปรมใจ, ธนาพล สุขชนะ และ มนพร คุปตาสา. 
(2560) การพัฒนาเครื่องผาผลหมากสดก่ึงอัตโนมัติสําหรับกระบวนการแปรรูปผล
หมาก. วารสารวิจัยเพ่ือการพัฒนาเชิงพ้ืนท่ี. ปท่ี 9 ฉบับท่ี 6 หนา 420-429. (TCI 1) 

 

ลําดับท่ี 4 
ดร.วินัย  จันทรเพ็ง 
เผยแพรในรูปแบบบทความวิจัยลงในวารสารทางวิชาการระดับนานาชาติ 

1. Winai Chanpeng and Prasert Hachanont, “Design of Efficeient In- Wheel Motor for 
Electric Vehicles”, Energy Procedia 56 (2014). pp. 525-531. (ScienceDirect) 

2. Winai Chanpeng and Phairoach Chunkaer, “Comparative Performance of Updraft-
Gasified Gas Yields and Gasoline for Water Pumping”  Energy Procedia 56 
(2014). pp. 498-504. (ScienceDirect) 

3. Phairoach Chunkaew , Winai Chanpeng, et al. , “Modified Compression Ratio Effect 
on Brake Power of Single Piston Gasoline Engine Utilizing Producer Gas” ,  
Energy Procedia 89 (2016). pp. 89-92. (Science Direct) 
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ผลงานทางวิชาการของ อาจารยประจาํ 
 

ลําดับท่ี 1 
ผูชวยศาสตราจารย ดร.เทอดเกียรติ  ลิมปทีปราการ 
เผยแพรในรูปแบบนําเสนอบทความวิจัยตอท่ีประชุมทางวิชาการระดับชาติ 

1. เทอดเกียรติ ลิมปทีปราการ และ พงษพัฒน บุตรใส, “การวิเคราะหการสูญเสียพลังงานของระบบ
ประตูก้ันชานชาลารถไฟฟาเพ่ือเพ่ิมประสิทธิภาพการใชพลังงาน”, การประชุมวิชาการ
เครือขายวิศวกรรมเครื่องกลแหงประเทศไทย ครั้งท่ี 27, 16-18 ตุลาคม 2556, พัทยา, 
ชลบุรี. หนา 1-7. 

 
ลําดับท่ี 2 
ผูชวยศาสตราจารย ดร.ภาณุ  ประทุมนพรัตน 
เผยแพรในรูปแบบบทความวิจัยลงในวารสารทางวิชาการระดับนานาชาติ 

1. P. Pratumnopharat, P. S. Leung, R. S. Court, “Extracting fatigue damage parts from 
thestress– time history of horizontal axis wind turbine blades,”  Renew 
Energy, 58 (2013) 115-126. (Elsevier) 

2. P. Pratumnopharat, P. S. Leung, R. S. Court, “Wavelet transform-based stress-time 
history editing of horizontal axis wind turbine blades,” Renewable Energy, 
63 (2014) 558-575. (Elsevier) 

 
ลําดับท่ี 3 
ผูชวยศาสตราจารย ขวัญชัย  จอยเจริญ 
เผยแพรในรูปแบบบทความวิจัยลงในวารสารทางวิชาการระดับนานาชาติ 

1. J.  Poomkokrak, C.  Niamnuy, K.  Choicharoen, and S.  Devahastin, “Encapsulation of 
soybean extract using spray drying,”  Journal of Food Science and 
Agricultural Technology, 2015 1(1), 105-110. 
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ภาคผนวก ค 
ขอบังคับมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธญับุรี 
วาดวยการศึกษาระดับบัณฑิตศึกษา พ.ศ. 2559 
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ภาคผนวก ง 
ประกาศมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี เรื่อง เกณฑมาตรฐานความรู

ภาษาอังกฤษระดับบัณฑิตศึกษา (ฉบับท่ี 2) พ.ศ. 2559 
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ภาคผนวก จ 

ประกาศมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี 
เรื่อง  กําหนดรายวิชาภาษาอังกฤษ ระดับบัณฑิตศึกษา  พ.ศ. 2555 
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ภาคผนวก ฉ 
ประกาศมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี 

เรื่อง  เกณฑการวัดและประเมินผลการศึกษาระดับบัณฑิตศึกษา 
พ.ศ.  2559 
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